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Lieferprogramm — Produktbereich
HANDHABUNGSTECHNIK
Ubersicht

O Schienensysteme OFlexibles Tooling

Weiter im Programm: Hubarbeitstische, pneumatisch mit Kippbewegung

Bitte Ihre Interessensgebiete ankreuzen und retour faxen:
Betrifft: [ telefon. Kontakt 1 Besuch
§ Firma: Name:
‘g Anschrift: Position:
g Telefon: Fax Nr:

N —

IAV robolife Industrieautomations Ges.m.b.H -Linz-Austria Tel.u.Fax: +43 (0) 732 38 60 38 office@industrieautomation.co.at




Lieferprogramm-Produktbereich

ERFOLG DURCH INNOVATION
i HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren INNO

INDUSTRIEAUTOMATION

Einsatzbereiche - Beispiele

Séacke, Schachteln, Spulen, Rollen, Flaschen ...
Fasser, Eimer, Bleche, Platten, Paletten ...
Sitze, Turen, Batterien, Werkzeuge ...
und vieles mehr!

Technische Grenzdaten

1 Lasten bis 250 kg/700 kg
1 Schwenkradius bis 4 m
[ Hubbereich bis 2 m

1 Verfahrwege bis 20 m

Wir nehmen der Last das Gewicht!

Armgeréate Seilgerate

Saulengerat Deckengerat Flachenportal Knickarm Fixe Befestigung

a

"g Betrifft: [l telefon. Kontakt [ Besuch

é Firma: Name: [ Prospekte

@©

% Anschrift: Position:

p)

nd Telefon: Fax-Nr.:




HT-CHECKLISTE

Checkliste fir die effiziente Datenaufnahme Bereich Handhabungstechnik.

Zur Ausarbeitung eines auf lhre Aufgaben zugeschnittenen Angebotes bendétigen wir die vollstéandig
ausgefillte Checkliste. Bitte machen Sie eine Kopie fur Ihre Akten!

A. INTERESSENT

Firma: ‘ Telefon: Fax:
Adresse:
Ansprechpartner: ‘ Datum:

B. DER ZU MANIPULIERENDE TEIL

[lKarton [JFass []Sack []Platte ‘ [] Sonstiges:

Gewicht:

Grofe:

Material:

Oberflache:

Hubbereich Arbeitsbereich Lage des Teiles

H min: Radius: Aufnahmesituation:

H max: Fahrbahnlange: Ablagesituation:

Schwenken [Jja [ nein

Bemerkung/
Skizze:

Ausgabe 01/17.09.04
Druckdatum: 09.01.2006 Seite 1 von 2 IIT-ISUT-ALLG\FORMULAR\AISO 9001_Formulare\ 3_Checkliste_HT.dot



ERFOLG DURCH INNOVATION

. INNOTEC] HT-CHECKLISTE

INDUSTRIEAUTOMATION

C. MANIPULATOR — AUFNAHMEVORRICHTUNG

[ ] Haken [ ] Flansch [ ] Magnet [] Sauger

L] pneum. Greifer [ ] mech. Greifer

D. AUFNAHME VON

] oben [] der Seite

[ ]innen [ ]auRen

E. ZUSATZBEWEGUNGEN

] Drehen um ] horizontal ‘ [] vertikal

[ ] Schwenken um

F. GERAT/TECHNISCHE DATEN

] Pneum. Manipulator | [] IT-Werkzeugbalancer ‘ ] Vorrichtung

Typ:

[ ] Saule | [ ] Wand ‘ [ ] Decke | [ ] Fahrbahn: L= ‘ [ ] Portal: m X m
Versorgungsdruck: ‘ Radius:

Hub: Humax Hui:

G. BODENBESCHAFFENHEIT

Oberflachenindex 12 15 []15 []30
Eigenschaften und Qualitat der Oberflache?

Flachheit:

Ebenheit:

Glatte:

G. DRINGLICHKEIT

[] Konkreter Bedarf ‘ L] Projekt geplant fur

Ausgabe 01/17.09.04
Druckdatum: 09.01.2006 Seite 2 von 2 IIT-ISUT-ALLG\FORMULAR\AISO 9001_Formulare\ 3_Checkliste_HT.dot



Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

HANDHABUNGSMANIPULATOREN

Flachenportal Type: Cable Strong

Saulengerat mit
Knickarm

H max.

TECHNISCHE DATEN

Lastbereich: bis 80/ bis 130 kg
Verfahrbereich: bis 6 x 20 m
Schwenkradius: bis 3 m
Hubbereich: bis 1,6 m/ bis 1,8 m

Deckengerét Type: Cable Light
/
—
f———1—*H
Saulengerat mit Knickarm 360°
>
R max ——
1 360°
>

Hub max
1400
2.700

|
|

g
TECHNISCHE DATEN

Lastbereich: bis 80 kg
Schwenkradius: bis 2,5 m
Hubbereich: bis 1,8 m

Einsatz-

bereiche

&

=
<<

&




Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

HANDHABUNGSMANIPULATOREN cnsaiz-
Deckengerat mit od. Type: Ergo Strong @
ohne Laufwagen

Saulengerat

O 0 —
360°
360° 330 >
i ==
[ — |
o= e

H max.

= L A

R max. _

TECHNISCHE DATEN

Lastbereich: bis 200 kg / bis 450 kg
Schwenkradius: bis 4 m, Verfahrweg bis 20 m
Hubbereich: bis 1,95 m

Deckengerat mit od. 360° . :
ohne Laufwagen <> Type:Ergo Light

g
s s

H max

¥

TECHNISCHE DATEN

Lastbereich: bis 80 kg / bis 100 kg
Schwenkradius: bis 2,8 m, Verfahrweg bis 20 m
Hubbereich: bis 1,5 m

=




Technisches Datenblatt |
HANDHABUNGSMANIPULATOREI\INNO

ERFOLG DURCH INNOVATION

LINZ - AUSTRIA

.

Ergo Strong

Manipulation von Teilen jeglicher Art zB:

Platten
Halbfertig- u. Fertigteile
Rollen
Autoteile
Kartons
Séacke
Fasser
Behalter
Spulen
Flaschen
Reifen
und vieles

mehr ....

Ausfuhrungen

1.

2
3.
4

als Saulengerét fix

. als Saulengerat bodenverfahrbar

als Deckengerét fix

. als Deckengeréat verfahrbar

Aufnahmevorrichtungen:

N N o U A W N R

. Vakuum-Saugvorrichtung
. Greifarme
. Backengreifer

Haken
Dorne

. penumatisch-elektr. Magnete
. Elektr. Aufnahmevorrichtung
. Kombinationen verschiedener

Aufnahmemaglichkeiten

Max. Lastbereich:

bis 200 bzw. bis 450 kg

Schwenkradius:

4.000 mm, Verfahrweg bis 20 m

Hubbereich:

1.950 mm

Min. Arbeitsradius:

400 mm

Gerateversorgung:

komprimierte Luft 0.7 MPa sauber, trocken und ohne Olinhalt

Aufbau:

Parallelogramm- und Endarm

Funktionsweise:

pneumatisch ausgeglichener Zylinder

Leerbalance:

regelbar durch Hauptventil

Lastbalance:

mehrere Ausfiihrungen

G1 Hauptdrehachse:

Umdrehung von 360° mdglich, mit serienmafiiger Bremse

G2 Endarmachse:

Umdrehung von 330° mdéglich, mit serienmaiiger Bremse

Durchschnittlicher Luftverbrauch:

NI/ZyKlus 60 - 65

Arbeitstemperatur:

-15 = +70°C

Geréauschpegel:

< 70 DB

Manipulatorgewicht:

250, 280 kg

J

Eav—robolifa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb : Tel. + Fax : ++43 (0)7435 50244 | office@robolife.at , www.robolife.at j




Technisches Datenblatt ERFOLG DURCH INNOVATION

HANDHABUNGSMANIPULATOREN |NNO
Ergo Strong

LINZ - AUSTRIA

A
<« B >
< A )
G3 G2 G1
A
E
F | — ]
¢ Gl
D
Last od.
Vorrichtung
Y
\‘600 X GOOJ
ERGO St. Parallelogram Max Reichwelfe  Vertikaler Hjb Kapazitat in kg Kapazitatin kg  Kapazitat in g
Zylinderdurch A B C bar kont. bar kont. bar kont.
messer
inmm inmm inmm 7 6 5
125 1100 2800 1500 100 86 71
160 1100 2800 1500 190 163 136
125/ 125 1100 2800 1500 200 171 143
125/160 1100 2800 1500 // /l //
160 1200 3000 1560 225 193 161
200 1200 3000 1560 250 214 179
200 1200 2400 1560 410 351 293
125 1300 3200 1700 75 64 54
160 1300 3200 1700 160 137 114
125/ 125 1300 3200 1700 135 116 96
125/ 160 1300 3200 1700 // // /l
160 1400 3400 1760 180 154 129
200 1400 3400 1760 220 189 157
200 1400 2800 1760 330 283 236
125 1500 3600 1900 50 43 36
160 1500 3600 1900 125 107 89
125/ 125 1500 3600 1900 135 116 96
125/ 160 1500 3600 1900 // // //
Muster- D E F Gl G2 G3
beispiel
2240 874 3910 Endlos 330° endlos (370°)
Abmafe "D" und "F" Hubeingrenzung je nach Anforderungen, "E" Winkelbegrenzung mdglich
ist fix

LINZ-AUSTRIA e Tel.: ++43 (0) 732381038 - 16 e office@innotech-linz.at e




Technisches Datenblatt
HANDHABUNGSMANIPULATOREN

Ergo Light

Manipulation von Teilen jeglicher Art zB: Ausfihrungen

o Halbfertig- u. Fertigteile 1. als S&ulengerat fix

o Platten 2. als Saulengerat bodenverfahrbar

o Rollen

. Autoteile 3. als Deckengerat fix

« Kartons 4. als Deckengerat verfahrbar

e Séacke

o Fasser Aufnahmevorrichtungen:

« Behalter 1. Vakuum-Saugvorrichtung

e Spulen 2. Greifarme

o Flaschen 3. Backengreifer

o Reifen 4. Haken

e und vieles 5. Dorne

mehr .... 6. penumatisch-elektr. Magnete

7. Elektr. Aufnahmevorrichtung
7. Kombinationen verschiedener

Aufnahmemaglichkeiten

Max. Lastbereich: | bis 80 kg bzw. bis 100 kg

Schwenkradius: | bis 2000 mm bzw. bis 2800 mm, Verfahrweg bis 20 m

Hubbereich: | bis 2000 mm bzw. bis 1500 mm

Min. Arbeitsradius: | 400 mm

Gerateversorgung: | komprimierte Luft 0.7 MPa sauber, trocken und ohne Olinhalt

Aufbau: | Parallelogramm- und Endarm

Funktionsweise: | pneumatisch ausgeglichener Zylinder

Leerbalance: | regelbar durch Hauptventil

Lastbalance: | mehrere Ausfihrungen

G1 Hauptdrehachse: | Umdrehung von 360° mdglich, mit serienmé&Riger Bremse

G2 Endarmachse: | Umdrehung von 330° méglich, mit serienmafiger Bremse

Durchschnittlicher Luftverbrauch: | NI/Zyklus 40

Arbeitstemperatur: | -15 = +70°C

Gerauschpegel: | < 70 DB

Manipulatorgewicht: | 170 kg

INNOTECH LINZ-AUSTRIA o Tel.: ++43 (0) 732381038-0 e office@innotech-linz.at ® www.innotech-linz.at




Technisches Datenblatt
HANDHABUNGSMANIPULATOREN

Ergo Light L

=1 B <>

m

A G G
F
c D
B H »
Last od. X -
Vorrichtung
J
\] vy
< 600 x 600 »
ERGO Parallelogram Max Reichweite  Vertikaler Hup Kapazitatin 4y Kapazitdtinijg Kapazitatin kg Kapazitét in g
Zylinderdurch A B C bar kont. bar kont. bar kont. bar kont.
messer
in mm inmm in mm 7 6 5 4
125 800 2200 1000 120 103 86 1l
125 1000 2500 1250 100 86 71 1
125 1200 2800 1500 80 69 57 /l
160 800 2200 1000 i I 1l 120
160 1000 2500 1250 i 1l 1l 100
160 1200 2800 1500 1l 1l 1l 80
Muster- D E F Gl G2 G3
beispiel
2240 874 3914 Endlos 330° endlos (370°)
AbmaRe "D" und "F" Hubeingrenzung je nach Anforderungen, "E" Winkelbegrenzung méglich
ist fix

INNOTECH LINZ-AUSTRIA o Tel.: ++43 (0) 732381038-16 e office@innotech-linz.at e www.innotech-linz.at




Tt sdiress Datemid kit

FAMATBGAsuARBMABRNGSoreN ININCO
MANIPULATOREN

ERFOLG DURCH INNOVATION

LINZ - AUSTRIA

.

Cable Strong

Manipulation von Teilen jeglicher Art zB:

Platten
Halbfertig- u. Fertigteile
Rollen
Autoteile
Kartons
Séacke
Fasser
Behalter
Spulen
Flaschen
Reifen
und vieles

mehr ....

Ausfuhrungen

1. als Saulengerét fix

. als Saulengerat bodenverfahrbar

2
3. als Deckengerat fix
4

. als Deckengeréat verfahrbar

Aufnahmevorrichtungen:
. Vakuum-Saugvorrichtung

. Greifarme

. Backengreifer

Haken

Dorne

. penumatisch-elektr. Magnete
. Elektr. Aufnahmevorrichtung

N N o U A W N R

. Kombinationen verschiedener
Aufnahmemaglichkeiten

Max. Lastbereich:

bis 80 bzw. bis 130 kg

Schwenkradius:

bis 2850 mm bzw. bis 3000 mm, Verfahrbereich 6 x 20m

Hubbereich:

bis 1600 mm bzw. bis 1800 mm

Min. Arbeitsradius:

400 mm

Gerateversorgung:

komprimierte Luft 0.6 MPa sauber, trocken und ohne Olinhalt

Aufbau:

Parallelogramm- und Endarm

Funktionsweise:

pneumatisch ausgeglichener Zylinder

Leerbalance:

regelbar durch Hauptventil

Lastbalance:

mehrere Ausfuhrungen

G1 Hauptdrehachse:

Umdrehung von 360° mdglich, mit serienméaBiger Bremse

G2 Endarmachse:

Umdrehung von 330° mdglich, mit serienmafiger Bremse

Durchschnittlicher Luftverbrauch:

NI/Zyklus 30

Arbeitstemperatur:

-15 + +70°C

Geréauschpegel:

< 70 DB

Manipulatorgewicht:

170 kg

J

Eav—robolifa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb - Tel. + Fax : ++43 (0)7435 50244 | office@robolife at , www_robolife_ at j




Technisches Datenblatt

Cable Strong

HANDHABUNGSMANIPULATOREN

G3

<

s

G1

S

Am— »

A A
K
Y
A
A
B
A A
D
c Y
A <
. A
F
\J \J \J \J \J
600 x 600
CABLE Max Reichweitsg Kapazitétinkqd Kapazitatin kg Kapazitat in kp
bar kont. bar kont. bar kont.
inmm 7 6 5
1600 55 47 39
1600 80 69 57
1600 130 111 93
1600 55 47 39
1600 80 69 57
1600 130 111 93
Muster- J K B G1 G2 G3
beispiel
2240 874 3914 Endlos 330 ° endlos (370°)

Abmafe "J" und "B" Hubeingrenzung je nach Anforderungen,

fix

"K" ist]

Winkelbegrenzung maglich

Eav-roboﬁfa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb - Tel. + Fax : ++43 (0)7435 50244 | office@robolife at , www_robolife_ at J
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Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSMANIPULATOREN
Ergo Strong

4
B
.u%

L
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Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSMANIPULATOREN
Ergo Light

e

S e P Y .

\
Tut o

N I J
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Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSMANIPULATOREN
Cable Strong

INNOTECH LINZ-AUSTRIA e Tel.: ++43(0) 73238 1038-0 e office@innotech-linz.at e www.innotech-linz.at




Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSMANIPULATOREN
Cable Light

VLAY

i
4
¥

-
<
o~
-
-
-

LLAAR R AR T,
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BESCHREIBUNG
HANDHABUNGS-MANIPULATOR
LINZ - AUSTRIA CABLE LIGHT

AUFBAU DES MANIPULATORS
am Beispiel eines Saulengerates

Der Manipulator wurde konzipiert, um die vertikalen und radialen Bewegen von
unhandlichen und schweren Produkten zu erleichtern. Die vertikalen Bewegungen werden
durch eine Balanciersteuerung kontrolliert. Die Steuerung ist im Manipulator integriert. Die
radialen Bewegungen werden durch die Auslegearme ermdglicht.

Die wichtigsten Baugruppen des Manipulators sind:

Druckluftanschluss 4 Zoll
Ruckschlagventil
Bremsen

Saule mit Grundplatte

Bedieneinheit
Aufnahmegreifer
Winkel-Begrenzung

Druckluftspeicher

0N O O

AWM =

o

Ausgabe 01/07.05.07 Seite 1 von 2 INIT-IS\MW\Werbemateria\HT\Beschreibung_Validus.doc



CABLE LIGHT

AUFNAHME DER PRODUKTE

Durch umlegen des Hebels Nr.4/Abb. 2 die Bremsen der
Gelenkarme l6sen.

Der Aufnahmegreifer an der Produkte zu heben nahern.
Sich versichern, dass die Aufnahmeeinrichtung korrekt
in dem Aufnahmegreifer positioniert sei.

Auf dem  Hebel Nr.12-1 wirken, um den
Aufnahme/Abnahmeeinrichtung zu aktivieren.
Hoheposition—> Manipulator mit Produkt; Niederposition
— Manipulator ohne Produkt.

Bei wechselnden Lasten muss durch Preselektor Nr.12-
2 die Einstellung des Lastgewichtsausgleiches korrigiert
werden. Der Manometer Nr.12-3 visualisiert die
Druckluftaufnahme. Das Bauteil muss in jeder Position in
der Vertikalen verweilen, dann ist eine korrekte
Einstellung erfolgt.

ABLEGEN DER PRODUKTE

BESCHREIBUNG
HANDHABUNGS-MANIPULATOR

Abb. 2

(D=

%
Jo

Das Produkt stabil in der dafiir bestimmten Ablage positionieren. Durch Betatigung des
Hebeventil Nr. 1/Abb. 2 wird der Leergewichtsausgleich aktiviert und der Greifer kann
geldst werden. Die Vorrichtung kann nur zur Aufnahme des néchsten Bauteiles verwendet

werden.

RUHESTELLUNG

Der Manipulator befindet sich in Ruhestellung wenn:

e Keine Last aufgenommen ist

¢ Die Arme sich in Zustand des minimalen Radius befinden
e Die Bremsen durch den Schalter Nr. 4/Abb. 2 betatigt sind

Achtung: Bei Beendigung der Arbeit oder wahrend einer Pause den Handhabungsmanipulator

immer in Ruhestellung bringen!

Ausgabe 01/07.05.07 Seite 2 von 2
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BESCHREIBUNG
HANDHABUNGS-MANIPULATOR
TELESCOP (EX)CENTRIC

AUFBAU DES VERTIKAL-HANDHABUNGS-MANIPULATORS
am Beispiel eines verfahrbaren Deckengerates

Der Manipulator wurde konzipiert, um die vertikalen Bewegungen von unhandlichen oder
schweren Produkten zu erleichtern. Die vertikalen Bewegungen werden durch eine
Balanciersteuerung kontrolliert. Die Steuerung ist im ManipulatNor integriert. Die seitlichen
Bewegungen erfolgen (ber ein Schienensystem in X-Achse zur Unterstitzung ist ein
pneumatischer Laufwagenantrieb vorgesehen.

Die wichtigsten Baugruppen des Manipulators sind:

1 Manipulator 5 Druckreglerventil mit Wartungseinheit
2 Bedieneinheit 6 Laufwagen

3 Flansch fur die Befestigung 7 Laufwagenbremse

4 8

Flansch fur die
Kundenaufnahmevorrichtung

@ @ <4—» X Achse

Laufwagenantrieb

D%

Z-Achse

G% R

Abb. 1

360 ° Rotationsachse

Ausgabe 01/07.05.07 Seite 1 von 2 I\IT-IS\MW\Werbemateria\HT\Beschreibung_Invictum.doc



LINZ - AUSTRIA

AUFNAHME DER PRODUKTE

Die Bremse wird durch die Bedienung
des Hebels Nr.1-Abb. 2 ausgeschaltet
und die Aufnahmevorrichtung im Leer-
gewichtszustand mit den Handgriffen
bewegt.

Die Aufnahmevorrichtung wird an das
Bauteil positioniert, die Greifer am
Innengerippe der Tlre dabei wird Gber
die Sensoren Nr 2-Abb. 2 die genaue
Position des Greifers abgefragt. Nun
kann das Bauteil durch Betatigung der
zwei Taster Nr. 3-Abb.2 aufgenommen
werden, dabei wird automatisch der
Lastgewichtskreis aktiviert.

BESCHREIBUNG

HANDHABUNGS-MANIPULATOR

TELESCOP (EX)CENTRIC

(B
o—
o—

iﬁ% ;

Das Bauteil kann nun vertikal sowie tber die Auslegearme horizontal ohne

Tasterbetatigung bewegt werden.

Bei unterschiedlichen Lastgewichten kann durch den Preselektor Nr.4-Abb. 2 die
Einstellung korrigiert werden. Der entsprechende Druck kann an dem Manometer Nr.5-

Abb. 2 abgelesen werden.

ABLEGEN DER PRODUKTE

Das Produkt richtig und stabil in die Ablageposition
stellen. Dann die zwei Druckkndpfe Nr.6-Abb. 2 gedrlckt
halten bis der Leergewichtsausgleich eingeschaltet wird

und der Greifer sich 6ffnet.

RUHESTELLUNG

Der Manipulator befindet sich in Ruhestellung wenn: 4

e Keine Last aufgenommen ist

e Sich die Arme im Bereich des minimalen Radius befinden
e Die Bremsen durch den Schalter Nr.1-Abb. 2 betéatigt sind

Ausgabe 01/07.05.07 Seite 2 von 2
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Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren

o

“ Teleskop ExCentric”
" Telescope ExCentric”

“ Teleskop ExCentric”
"Telescope ExCentric”

Manipulator "Teleskop ExCentric” “ Teleskop ExCentric”

Manipulation System Telescope ExCentric” Telescope ExCentric

INNOTECH LINZ-AUSTRIA e Tel.: ++43 (0) 732381038-0 e office@innotech-linz.at ® www.innotech-linz.at




Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK
Bedienelemente

.

A

Bedienelemente - Gewichtsvorwahlschalter
Operating Elements - Weight Preselectior

Anordnung von Bediengriffe
Order of Operating Clutches .«

Anordnung mit integrierter Schrauberhalterung
Arrangement with integrated Screwdriver Rack

o

Griffe,
o Clutches,

Funktionsanzeige
Display

Taster, Schalter, Joystick
Keys, Switcher, Joystick

Doppelt-Bedienelemente
Double-Operatingpanel

J

Eav—robolifa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb - Tel. + Fax : ++43 (0)7435 50244 | office@robolife at , www_robolife_ at j




Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK
Fahrbahnen, Laufwagen, Antrieb

Laufwagen .
Trolley

Fahrbahn mit Laufwagen

Runway Rail System .«

Fahrbahn-Aufhangung
Runway Suspension

o

Fahrbahn-Endanschlag - Aufhdngung
Runway Stopper - Suspension

Laufwagenantrieb .
Trolley Drive

STAKO-Fahrbahnquerschnitt g
Runway Cross-Section

INNOTECH LINZ-AUSTRIA e Tel.: ++43 (0) 732381038-0 e office@innotech-linz.at ® www.innotech-linz.at




Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren

.

4

Balancer
Ergo Light”

Auspuff-Manipulation
Exhaust Manipulation

4

Balancer }

Ergo Strong
Manipulation Bodenplatte
Base Plate Manipulation

Balancer

Cable Strong
Alufelgen-Manipulation
Balancer

Rim Manipulation

Ergo Strong
Zylinder-Kurbel-

Gehause Manipulation

Cylinder Crank Case
Manipulation

Balancer
Ergo Strong

Platten-Manipulation
Plate Manipulation

Hand-
habungsmanipulator
bodenverfahrbar
Floor Movable
Manipulation System

J

Ea\.r-robolifa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb : Tel. + Fax : ++43 (0)7435 50244 | office@robolife at , www robolife_at j




Ergo Strong =

INDUSTRIEAUTOMATION

. J
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Lieferprogramm-Produktbereich H INNOVATION

HANDHABUNGSMANIPULATOREN ECH
Ergo Strong UTOMATION

. J

Eav—robolifa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb - Tel + Fax : ++43 (0)7435 50244 | office@robolife at , www_robolife_at j




Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSMANIPULATOREN

Ergo Strong

ON

. J
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Lieferprogramm-Produktbereich ATION
HANDHABUNGSMANIPULATOREN H
Ergo Strong INDUSTRIEAUTOMATION

. J
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Lieferprogramm-Produktbereich ERFOLG DURGCH INNOVATION
HANDHABUNGSMANIPULATORENINNGI'ECH
Ergo Strong INDUSTRIEAUTOMATION
4 N
AN J
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Lieferprogramm-Produktbereich ION
HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren INDUSTRIEAUTOMATION

Turen-Manipulation bis 80 kg A Fass-Manipulation Kartuschen-Manip.
Door-Manipulation up to 80 kg kg Manipulation of barrels Cartridge-Manip.

Ergo Strong: Kuhltruhen- Manipulation Saugvorrichtung fur Platten
Ergo Strong: Freezer Manipulation o P N

Saugvorrichtung fur Bleche Saugvorrichtung fur Blechrollen
Suction Device for Plates Ao

\ - suction device for coils J
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

VAKUUM-SCHLAUCHHEBER

Gewichtsloses Teilehandling mit Vakuum-Hub-Einheit

Geratetypen 8 m Saugschlauch Drehgelenk mit
Riickschlagventil

o IT-MINIPAC 30
flr Lasten bis 30 kg

e IT-MULTIPAC 50

fur Lasten bis 50 kg Staubfilter

Hubschlauch

e IT-MAXIPAC 75 fur 1700 mm Hub
fir Lasten bis 75

e IT-MAXIPAC 120
fur Lasten bis 120 kg

Vakuumerzeuger - Saugkopf
austauschbarer Saugful®

» vielseitige Anwendungsmaoglichkeiten: zB. fiir Sacke, Kartons, Kanister, Fasser und Platten durch
speziell ausgefihrte Saugfule

» Rationaliserungseffekt: hohere Stiickzahlen mit geringerem Personal- und Zeitaufwand

» Sonderausfuhrungen fur die chemische, pharmazeutische und Lebensmittelindustrie: spezielle
Ausfiihrungen des Saugkopfes aus Edelstahl

» Ergononomische und prazise Handhabung: rationelles, produktschonendes und ermidungsfreies

Arbeiten
» Flexible und einfache Montage: an Decke, Boden, Wand oder Laufwagen fir Fahrbahn und
Flachenportal
» Spannungsversorgung: 230V/400V, 50 Hz, 3 Phasen
» Schutzklasse: IP55, IP65, ADF, ....
» Leistung: 3 kW - 4 kW
» Hubgeschwindigkeit: 0 - 50 m/s
» Standardfarbe: RAL 6018
» Schlauchdurchmesser: 80 bis 300 mm
» Standard-Hub: bis 1700 mm
-
g Betrifft: Vakuum-Schlauchheber ] telefon. Kontakt erwiinscht ] Besuch erwiinscht
é Firma: Name:
_ch; Anschrift: Position:
:03: Telefon: Fax-Nr.:
\ J
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK
Vakuum-Schlauchheber von 5- 120 kg

4B Palettieren von Schachteln Manipulation von Sécken y ¥
mittels Vakuum-Schlauchheber

4. Umsetzen von Fassern und Aufnehmen von Platten aus Blech, <
Kleingebinden Glas, Holz, Kunststoff, etc.
4B Spezielle Aufnahmevorrichtung Sonderlésungen y N
fur Systembehalter zB. Manipulation von Kéaselaiben
N J
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

PNEUMATISCHE WERKZEUGBALANCER

rationalisieren — humanisieren — Kosten senken

Saule . Flachenportal

= _ITE
A ca. 250° B =-—" Fahrbahn
R ca. 270° LT

Qi:% i P/\/% o

e Pl o
5 ¥
2 max. 50° )
: L

o = max. 50°

(360°)

GEWICHTSLOSES WERKZEUG- bzw. TEILEHANDLING

U vielseitige Anwendungsmoglichkeiten zB. fiir Schrauber,
PunktschweilR3zangen, Nieter, Greif- und Saugwerkzeuge, ......

U genaue schwerelose Werkzeugpositionierung bis zu 40 bzw. 80 kg

U einfache, kostensparende, pneumatische Handhabungshilfe

U flexibel montierbar an Decke, Boden, Wand mit héhenverstellbarer Saule
oder auf Laufwagen fur Fahrbahn und Flachenportal

U einsetzbar an schwer zuganglichen Stellen

U aufriistbar mit Haltebremsen, Hub- und Schwenkwinkelbegrenzung

U besonders geeignet fiir explosionsgeschiitzte Raume

U Sicherheitssysteme bei Druckluftausfall bzw. Lastabfall gemaR CE-
Vorschriften

U Druckluftanschluss von 5 bis 6 bar, Luftverbrauch max. 4 NL pro Gesamthub

[0 schwenkradien bis 2,5m

1 JA, wir interessieren uns fiir eine optimale Handhabungs-Ldsung! Bitte kontaktieren Sie uns!

g Betrifft: IT-WB [l telefon. Kontakt erwiinscht [IBesuch erwiinscht
E Firma: Name:
S
% Anschrift: Position:
}33: Telefon: Fax-Nr.:
N J
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Lieferprogramm-Produktbereich ERFOLG DURCH INNOVATION

HANDHABUNGSTECHNIK INNO

LINZ - AUSTRIA

Technische Daten

Anschluss 1 40 R1=900 105 max. ca. 200
160 ) »
20 120 o 2 //// Zubehor: Zubehor:
H.T—.T o //// Bremseinheit 1 Bremseinheit 2 |
T 7 E1 T
[0 ) . 77 7 @ ik
Ty i -
~ - = - T
55150 | 2 ‘ T g | \
AR ) 2
<
7 £
o
n
)
(@]

Zubehor: Hubbegrenzung

~._ Zubehor: Schwenkwinkelbegrenzung
\

] / [ \1 o Anschlu B 2
P [
/ LL/ \\ @ of

Schwenkradien

1000 X3 ist stufenlos
R2=11250 von 100 bis 250

1500 verstellbar

Hubbereichsverénderung

H3=| 439 | 389
Hub nach oben und unten Stndard
Gesamter Hub nach unten

Auf Wunsch

Befestigungsmaterial
auf Anfrage
Gesamthub und maximale Last
Radius R2= X 3=] 100 150 200 250
1000 Gesammthub H (mm) 670 636 476 | max 386
Maximale Last (kg) 24 39 59| max 72
1250 Gesammthub H (mm) 838 795 595 482
R2 [ Bi= [B2= [ 2 Maximale Last (kg) 20 32 49 59
1000 | 4060 | 3160 | 2030 | 915 1500 Gesammthub H (mm) max 1006 954 714 579
1250 | 4560 | 3660 | 2280 | 1090 Maximale Last (kq) | max 17 28 41 50
7500 | 5060 | 4160 | 2530 | 1290

Betriebsdruck: 6 bar

Type:
IT-PNEUMATISCHER WERKZEUGBALANCER ,,A1*

U Ausfiihrung Al

Standard — Einfachbalance

0 Befestigungsmoglich- | fix am Boden oder fix an der Wand an héhenverstellbarer Saule
keiten fix an Decke an hohenverstellbarer Saule
verfahrbar
U werkzeug geeignet fur elektrische, pneumatische und hydraulische Werkzeuge
und kundenspezifische Vorrichtungen
U Zubehor

Haltebremsen: Bremseinheit 1 und Bremseinheit 2
Schwenkbegrenzung, Hubbegrenzung

U Sonderzubehor

Saule, schwere Grundplatte, Drehlager, Flachenportal,

Eav-roboitfa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb - Tel. + Fax : ++43 (0)7435 50244 | office@robolife at , www_robolife_ at
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. : . ERFOLG DURCH INNOVATION
LiefdrimfegpaocyrafmocRiddakelmdreich I
LINZ - AUSTRIA
-
Technische Daten
Anschluss 1 100 R1=900 105 mox, ca, 200
160
0 120 [=} 7 Zubehor: Zubehor:
T 2/l ////’ Bremseinheit 1 Bremseinheit 2
in e Ay _ malif ==
il 4 ¢ 77 [l o I
j T‘ ! - L L . 7T‘r7 ‘ o
a % .
SN 2]
‘ [ £ == @ : 2
| 150k ) & & < 5
] ol < 7 ° - 5
IRA z Enll
‘ ‘ [Cast] O
| !
| ~. Zubehor: Schwenkwinkelbegrenzung
ﬁ —
i =z
Anschluss 2 Schwenkradien
15 15 64 15
Re= [1250 Yor 100 bis 50"
o N 1500 verstellbar
E@; B2, gl +|pe
e | tel T s Hubbereichsverand
ik TR 1= ubbereichsveranderung
\’l%,,, _ i H3= 439 389
=K ® AP ve. sovier [ echceen s uncenman
79
Adapterplatte und Vorrichtungen
auf Anfrage Gesamthub und maximale Last
Radius R2= X 3= 100 150 200 250
B2 1000 Gesammthub H (mm 670 636 476 | max 386
R2 Bl= Be= r Mii%ﬁm@ Eost (Cg) 20 32 49 59
1000 4060 | 3160 2030 1500 Gesammthub H (mm) | max 1006 954 714 579
IS8 5060 T4160 T 550 toxinele Lost (e lmox 7128 “ =
Betriebsdruck: 6 bar
Type:
IT-PNEUMATISCHER WERKZEUGBALANCER mit PARALLELOGRAMM ,,B1/B2*
0 Ausfuhrung ,,B1¢ Standard mit Parallelogramm und Einfach-Balance
0 Ausfuhrung ,,B2* Spezial mit Zweifach-Balance, Leer- und Lastgewicht (zB. Andriickkraft auf
Knopfdruck zuschaltbar)
U Befestigungsméglich- | fix am Boden oder fix an der Wand an héhenverstellbarer Séule
keiten fix an der Decke an hdhenverstellbarer Saule
verfahrbar mit Laufwagen in Fahrbahn oder Flachenportal
0 werkzeuge geeignet fir elektrische, pneumatische, hydraulische und mechanische
O vorrichtungen Werkzeuge und kundenspezifische Vorrichtungen
0 Zubehor Haltebremsen: Bremseinheit 1 und Bremseinheit 2
Schwenkbegrenzung, Hubbegrenzung
U Sonderzubehér Saule, schwere Grundplatte, Drehlager, Laufwagen, Flachenportal, .....
\ J
"

)




Lieferprogramm-Produktbereich ERFOLG DURCH INNOVATION

HANDHABUNGSTECHNIKINNQO

LINZ - AUSTRIA

Technische Daten

Anschluss 1 100 R1=900 105 mox. ca. 200
160
o 75 Zubehor: Zubehor:
29| 120 O /////’ Bremseinheit 1 Bremseinheit 2
e e —
e T 7t
’j’ f* P 77 ‘ i I 2 T
R ! S \
R — |l —
L) 2 2] o
T5 5‘0 | | § ’ ‘ T|— o ‘ ‘ ]
= 7 — ~ S e}
‘ ‘ ‘ 3 /// ‘:Q;,_—' 2 ;3
I 2|7 < =
l15gick| | ol ' 5
HET T g 7 3 - &
T N 2 .
Last ©
|1 | Zubehor: Hubbegrenzung /
I
| N 1] ee ) Zubehor: SchwenkwinkelbegrenZL‘mg
4(13 IREN //\\
4 o L N e
PP s £
T

Schwenkradien

K, 15 15 64 15 1000 X3 ist stufenlos
.‘ff:.b:’ - ggg XZCS‘L%EO??S o0
Jlatobotete! L . -

LRSS =efsle, dltH|p?
RS l& ] B
%‘3‘3}” o| 212 30 o /‘ o ‘ T [ o H =
pocd S 9 3R = Hubbereichsveranderung
J ~ \T%,,, 4
i; @ Nt H Hub nach oben und untebwsz smjqu ==
C@: @ qﬁ ,:]}‘]\MS' S0tief Gesamter Hub nach unten Auf Wunsch
79
Adapterplatte und Vorrichtungen
auf Anfrage )
Gesamthub und maximale Last
82 Radius R2= X 3=]___100 150 200 250
1000 Gesammthub H (mm) 670 636 476 | max 386
Maximale Last (kg) 24 39 59| max 72
"5 TBi= TBo= T A = 1250 Gesammthub H (mm) 838 795 595 482
1000 | 4060 | 3160 | 2030 | 915 Maximale Last (kg) 20 32 49 59
1250 | 4560 | 3660 | 2280 | 1090 1500 Gesammthub H (mm) max 1006 954 714 579
1500 | 5060 | 4160 | 2530 | 1290 Maximale Last (kg) | max 17 28 41 50
Betriebsdruck: 6 bar
Type:
IT-PNEUMATISCHER HANDHABUNGSMANIPULATOR ,,C1*
U Ausfiihrung C1 Standard mit Parallelogramm und Zweifach-Balance

Leer- und Lastgewicht auf Knopfdruck bzw. direkt Gber die spezielle
Lastaufnahmevorrichtung (Sensoren) zuschaltbar

U Befestigungs- fix am Boden oder fix an der Wand an hohenverstellbarer Saule
maglichkeiten fix an Decke an hohenverstellbarer Saule

verfahrbar mit Laufwagen in Fahrbahn oder Flachenportal

U Werkzeuge geeignet fir kundenspezifische, mechanische elektrische oder pneumatische
Vorrichtungen Vorrichtungen wie zB. Haken, Greifer, Sauger, etc. bzw.
Sonderkonstruktionen auf Anfrage
U Zubehor Haltebremsen: Bremseinheit 1 und Bremseinheit 2
Schwenkbegrenzung, Hubbegrenzung
U Sonderzubehor Saule, schwere Grundplatte, Drehlager, Laufwagen, Flachenportal, .....
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK
IT-WERKZEUGBALANCER

Handhabungsmanipulator Typ Al <4
Batteriemanipulation-Montage
Handmanipulator Type Al

battery mounting

Werkzeugbalancer Typ Al y N
Druckluftschrauber- Manipulation

mit Zweifachbalance

Tool balancer Type Al double balanced

Balancer mit spezieller Vorrichtung fur

3 kg Druckluftschrauber )y N
Tool balancer with special holder

for 3 kg heavy tool

.

Werkzeugbalancer Typ Al
Druckluftschrauber- Manipulation
Toolbalancer Type Al
compressed air screwer

4. Aufnahmevorrichtung fur
Druckluftschrauber
Tool holder

Manipulator Typ C1, deckenbefestigt,

mit pneum. Greif-Vorrichtung ftr Blechteile
a Handmanipulator C1, overhead mounted
with pneumatic gripper for plates

J
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

AIR BALANCER - SEILGERATE

| Seilgerat 1- 20 kg | | Seilgerat 20 - 240 kg |

» Gewichtsloses Materialhandling mit innovativer druckluftbetriebener Hub- und
Balancer-Einheit mit teilebezogener, kundenspezifischer Aufnahmevorrichtung

Seilbalancer bis 20 kg und von 20 - 240 kg
Druckluft 3,5 bis 7 bar; sparsamster Luftverbrauch je Arbeitszyklus

» Sicherheitseinrichtungen gegen Uberlastung und Druckluftausfall, Sicherheitssperre
bei plotzlichem Lastverlust

vy

v

Prazise und rasche Positionierung - flieRende Bewegung durch “Schwebeprinzip”

» Balance- und Handlinglésungen fur Heben, Umsetzen, Positionieren, Stapeln,
Balancieren, Entlasten, Drehen, Befordern, usw. auch im Ex-Schutzbereich, in der
Lebensmittelindustrie, Druckerei-, Textil-, Kunststoff-, Automatisierungs- und
Automobilindustrie

v

Alu-Schienensystem fir Linear- und Flachenportal
» Niedriger Gerauschpegel - nahezu wartungsfrei

ad

g Betrifft: Zimmerman Air-Balancer [ telefon. Kontakt erwiinscht [ Besuch erwiinscht
E Firma: Name:

S

_5 Anschrift: Position:

:03: Telefon: Fax-Nr..

INNOTECH Planungs- und Vertriebsges. m.b.H., A-4030 Linz, Léwenzahnweg 9 - 11, Tel.: ++43 (0)732 38 10 38 0, Fax: - 22




Ingersollrand

. Schienensysteme
. Balancer

. Hubzuge

. Interlift

. Werkzeugbalancer

. Federbalancer

. Schraubsysteme



AUSWARHRHLKHILFE

Drei Bausteine fiir eine komplette ergonomische Handhabungslosung

TRANSPORTIEREN

HEBEN/SENKEN/BALANCIEREN

GREIFEN/HANDHABEN Q ’

DECKENTRAGER
Schienensystem (S. 6)

Freistehender Arbeitsplatz (S.7)

Arbeitsplatz mit Deckenaufhingung (S. 7)

Einschienenbahnen (S.7)

- Tragkraft bis 900 kg
- Bodengestutzt, keine Deckentragerstrukturen

erforderlich

- Wird eingesetzt, wenn die Stellflache ausreicht und/

oder die Deckenstruktur die Last nicht tragen kann

- Rechteckiger Bereich fir einen Arbeitsplatz

oder fir ein ganzes Montageband mit mehreren
Briickenkranen

- Tragkraft bis 1.360 kg
- Wird eingesetzt, wenn die Stellfliche begrenzt ist

und die Deckenstruktur die Last aufnehmen kann

- Kann parallel oder senkrecht zu Deckenstahltragern

angebracht werden

- Rechteckiger Bereich fiir einen Arbeitsplatz

oder fiir ein ganzes Montageband mit mehreren
Briickenkranen

- Einfacher einachsiger Transport
- Krimmungen zum Umfahren von Hindernissen
verfligbar

Pneumatischer Balancer (S. 20)

InteLIFT® Balancer (S. 24)

S —

- Tragkraft bis 950 kg

- Ermaglicht das Heben/
Senken einer Last. Im
Schwebemodus ist
eine prazise manuelle
Bewegung und Platzierung
der Last moglich; dabei
tritt das mit Druckluft- und
elektrischen Kettenziigen
verbundene ,Rutteln” nicht
auf.

- Energieeinsparungen -

weniger Luftverbrauch als

bei Druckluftkettenziigen

- Wird eingesetzt, wenn
es auf punktgenaue
Platzierung ankommt

- Bis zu 3 m Hubweg

- Tragkraft bis 450 kg
- InteLIFT macht Aufwarts-/
Abwarts-Schalter uberflissig
und ermdéglicht einen vollstandig
manuellen Betrieb. Dazu wird
die aufgewendete Benutzerkraft
erfasst und in eine prazise Hebe-/
Senkbewegung Ubersetzt.
- Schwebemodus bei allen Bewe-
gungsarten
- Wird eingesetzt, wenn:
- es auf punktgenaue
Platzierung ankommt
- eine direkte Steuerung der
Last erforderlich/dienlich ist
- der Einhandbetrieb von
Vorteil ist

Federzuge (S. 28)
|

- Tragkraft bis 165 kg
- Hubhohen von 1,5 bis 3 m
- Wird eingesetzt, wenn:

- die Lasten liber eine
relativ kurze Strecke
transportiert werden

- ein Werkzeug in
einem begrenzten
Bewegungsbereich
wiederholt verwendet
wird, beispielsweise in
Montagestationen

- Einzellasten balanciert
werden missen
(SchweiRpistolen,
Montagevorrichtungen
usw.)

Haken (S. 48)

HANDHABUNGSGERATE
Gabel (S. 47)

Greifen (S. 48)

- Verwendungsarten:
- einfaches Greifen
und Absetzen

- geradliniger
Transport ohne
Handhabung von
Teilen

- Haken ohne
weiteres
zuganglich

- unregelmaRig
geformte Teile

- Verwendungsarten:
- zylindrische Teile
mit Offnung im

Kern

- geradliniger
Transport oder
Handhabung von
Teilen

- typische Teile
sind Rollen
und maschinell
bearbeitete Teile

{ - Verwendungsarten:
- einfaches Greifen und

il Absetzen

- geradliniger Transport
ohne Handhabung von
Teilen

- frei zugangliche
Greifpunkte auf
beiden Seiten des
Teils




INGERSOLLRAND
Laufschienensysteme

Ingersoll-Rand /| Zimmerman Handling
Systems war wegweisend in der
Entwicklung von drucklufthetriebenen
positionierer, was dem Unternehmen
weltweit einen fiihrenden Rang in der
Herstellung ergonomischer, prozeBein-
gebundener Handhabungssysteme mit
manueller Fiihrung und bei Lademani-
pulatoren verschafft hat.

Das Unternehmen Zimmerman kann auf 40 Jahre praktische Erfahrung zuriickblicken und erhielt die
Zertifiizierung nach IS0 9001 - in der Kombination mit Ingersoll-Rands globalem Vertriebs- und Servicenetz
wurde ein einzigartiges Potential geschaffen, in allen Teilen der Welt Materialhandhabungssysteme
bereitzustellen, die samtlichen Kundenanforderungen und allerhéchsten Qualitdtsstandards entsprechen.

Da die Sicherheit fiir uns héchste Prioritdt besitzt, werden kontinuierlich neue und verbesserte Systeme
entwickelt - so daB bei erhéhter Produktivitat ein Verletzungsrisiko noch weiter eingegrenzt wird.

Unser Engangement fiir die Erarbeitung der sichersten und effektivsten Ausriistungen fiir die
Materialhandhabung, die heute auf dem gesamten Markt angeboten werden, steht auch weiter im
Zentrum unserer Unternehmensphilosophie.

Ein Beispiel fiir dieses Engagement: In Zusammenarbeit mit dem Labor fiir Biodynamik der Universitat
des US-Bundesstaates Ohio nehmen wir an Laborpriifungen teil, die von unabhéngigen Drittorganisa-
tionen durchgefiihrt werden.

Nur einige wenige Beispiele der Branchen, in denen wir vertreten sind: Automobilbau, Haushaltsgeréte,
Luft- und Raumfahrt, Umwandlung und Fertighearbeitung, Elektronik, Nahrungsmittel, Mébelbau,
Glasherstellung, Druckereiwesen, pharmazeutische Industrie, Metallverarbeitung und Textilbranche.

Die Ergonomie (die Wissenschaft von der Arbeit und
der Arbeitsplatzgestaltung) bildet die Grundlage fiir
die Gestaltung eines besseren Arbeitsablaufes in
allen Situationen, in denen das Werkzeug, die
Aufgabe und der Werkzeugbediener unter geringstem
Strell zusammenkommen sollen.

Geringerer ArbeitsstreB fiir den Bediener fiihrt letzten-
dlich zu qualitativ bestméglicher Arbeitsleistung...

INTERACTIVE HUMAN ENGINEERING

INGERSOLLRAND.
MATERIAL HANDLING




Niedrigster jemals erzielter
Rollwiderstand

Beim Laufschienensystem von Ingersoll-Rand
handelt es sich um das einzige, heute auf dem
Markt angebotene System, das einen derartig
hohen Wirkungsgrad besitzt.

Aufgrund der Oberflachengte der Laufflachen,
der Fuhrung der Fahrwerke und der drehbaren
Aufhangungen, kdénnen mit Systemen von
Ingersoll-Rand Lasten mit einer Anlaufkraft
verfahren werden, die maximal 1,5% der Gesam-
tlast ausmacht (Krantrager plus Anhangelast)

Zudem betragt die erforderlich Schubkraft fur
das Verfahren weniger als 1% - selbst wenn
die Last weit aulRermittig verschoben ist
(siehe Zeichnungen).

Ermoglicht schnelles, genaues Positionieren

Die beim System von Ingersoll-Rand erforderliche, extrem niedrige Schubkraft bringt es mit sich,
daB Lasten ausgesprochen schnell positioniert werden kénnen - ohne dalR der Hangekran

Schubkraft
mittig
Schubkraft
kleiner als
0,5 kg far
eine Last von
100 kg

Schubkraft
auflermittig

Schubkraft
kleiner als

1 kg far

eine Last von
100 kg

< 0.5 kg

100 kg

o

< 1kg

mehrmals hin- und hergeschoben werden mufite, um akkurates Positionieren zu erzielen.

Geringer Kraftaufwand flr schnelles, genaues Positionieren ist ein Schliisselfaktor, wenn es
darum geht, die Bedienerermidung wahrend einer Schicht zu verringern. Beim Bewegen einer
Last von 500 kg hundertmal pro Schicht mit einem System von Ingersoll-Rand, muf3 der Bediener
einen Gesamtkraftaufwand von 500 kg erbringen. Dies sollte mit einem typischen System
verglichen werden, bei dem der Bediener eine Schubkraft von 3000 kg aufbringen muifite - zusatzlich

zu dem Aufwand, der fiir das Positionieren von Hangekran und Last erforderlich ist.

~<~—— Anlaufkraft 4 bis 5 % der Gesamtlast
4%

3%
Schubkraft weniger als 1 %

2%

Anlaufkraft 1 bis 1,5 % der Gesamtlast

Schubkraft > 2 %
1% /\

Aufgebrachter Kraftaufwand

Zeit

INGERSOLLRAND.

MATERIAL HANDLING

Typische
Profilschienensysteme

INGERSOLL-RAND
Profilschienensysteme



Laufkatzen fiir Profilschienen

Katzen von Ingersoll-Rand sind auf minimalen
Rollwiderstand und maximale Sicherheit ausgelegt.

Geringes Eigengewicht: Laufkatzen werden haupt-
séchlich aus hochfesten Al/Mg-GuBteilen gefertigt. Auch
lieferbar als Stanzteile aus Stahl und rostfreiem Stahl.

Gekapselte

Prazisionslager
in Laufradern und\

Seitenflihrungsrollen

sorgen fur lange
Standzeit und
herabgesetzten

Wartungsbedarf.

Zubehorteile

Fur die anwendungsspezifische
Anpassung jedes Hangekrans
oder Hangebahnsystems ist
eine breite Palette von Zubehor-
teilen lieferbar, einschlieBlich
Horizontalbégen, Weichen,
Krantragerverlangerungen und
kundenspezifisch gestalteter
Bauteile.

Im SpritzguRBverfahren

gefertigte Rader aus Delrin
sorgen fur sauberen und verschleiB-
freien widerstandsféhigen Betrieb.

Drittes "Reaktionsdampfungsrad" gegen Ruckeln
fir vortragende Lasten (Option).

Endanschlage als Uberfahrschutz verhindern, daf3 die
Laufkatze aus der Profilschiene herausgezogen wird.

Weiche fir Hangebahnen

Ein breites Spektrum
von Laufkatzen fur alle
Anwendungsfalle

Laufschienen, Aufhangegelenke und
Laufkatze aus rostfreiem Stahl sind fur
den Einsatz in der pharmazeutischen
Industrie, der Lebensmittelverarbeitung,
der Elektronikindustrie und fir viele
andere Reinraumumgebungen lieferbar.

Ausfiihrung
mit Traverse

Traglast von Profilschienen - kg

T

Profile =3 H H Q

Lange (m) ZRAT ZRA1 ZRA2 ZRA2T ZRS2 ZRS3 ZRS2T ZRS3T
2,00 172 531 1315 1315 1179 1179 1179 1179
2,50 110 340 1315 1315 1146 1179 1179 1179
3,00 77 236 968 1315 848 1179 1179 1179
3,50 56 173 729 1315 632 1057 1179 1179
4,00 43 133 558 1315 481 846 1179 1179
4,50 34 105 436 1315 375 663 958 1179
5,00 28 85 347 1315 300 523 783 1084
5,50 23 70 283 1315 247 422 644 910
6,00 19 59 236 1102 209 354 537 753
6,50 - 50 201 940 182 310 458 635
7,00 - 43 175 810 162 285 399 561
7,50 - 38 155 705 - - - -
8,00 — 83 141 619 — — — —




Zimmerman-Schienensysteme

Arbeitsplatzbriickenkrane mit Deckenaufhdngung:

» Ideal fiir Grof3serienpro-
ducktionsumgebungen

» Kann parallel oder
senkrecht
zu Deckenstahltragern
angebracht werden

» Rechtwinkliger Bereich
fiir einen Arbeitsplatz
oder fiir ein ganzes
Montageband
mit mehreren
Briickenkranen

» Tragkraft bis 1.360 kg

Freistehende Arbeitsplatzbriickenkrane:

» Bodengestiitzt, keine
Deckentrégerstrukturen
erforderlich

» Erhéltlich mit %, %2 und 1 Tonne
Tragkraft und mit 4, 6, 8, 10 und 12
Séulen fiir Lingen von 32 m oder
mehr

» Einstellbare Lindapter®-
Klemmverbindungen erleichtern

das Ausrichten der Kranbahnen
fiir einen reibungslosen Betrieb

» Robuste Konstruktion mit
Knotenblech-Grundplatten fiir
Sédulen

Einschienenbahnen:

» EinfachereinachsigerTransport

» Kurvenstiicke zum Umfahren
von Hindernissen verftigbar

» Kundenspezifische Ausfiihrungen
fiir spezielle Einsatzzwecke
erhiltlich

ZRAI ZRS2

R N A

09m 15° 1.5m 10°
09m 30° 1.5m 15°
09m 45° 1.5m 30°
0.9m 60° 1.5m 45°
0.9m 90° 1.5m 60°
1.5m 90°

Sicherheits

+49 (208) 9994 0

Bausatz

—— Aufhangebau-
satz

kabel-

Laufkat-
zen

- werkzeuge.ingersollrand.de




Zimmerman-Schienensysteme

Profile:

Ingersoll Rand-Schienen sind in drei verschiedenen Materialien und
fiinf verschiedenen Grofen erhiltlich, um auch Ihren speziellen
Materialhandhabungsbedarf zu erfiillen. Dank der geschlossenen
Konstruktion der Schienensysteme sammelt sich auf den inneren
Rollflichen weniger Schmutz an, wodurch der Rollkraftaufwand
reduziert wird.

Die Ingersoll Rand-Schienensysteme RYeL a3

KLeicht und ergonomisch - weniger als 1 Prozent Rollwiderstand

» Prazisionslaufflaiche - Aluminium-, Stahl- und Edelstahlausfiihrung
erhiltlich

» Modular und flexibel - verschraubt, kein SchweiRen erforderlich

» Sauberer, wartungsfreier Betrieb - kein Schmieren erforderlich

» Sicherheit - erfiillen oder ubertreffen alle nationalen und
internationalen Normen

» Jetzt MMA-zertifiziert - Bescheinigung der Monorail
Manufacturers Association liber die Erfiillung/Ubertreffen der
Norm ANSI MH27.2 fur Einbahnschienen und untergehangte

Krane
Leichte Aluminiumprofile Robuste Stahlprofile
» Leicht und fiir grofse Spannweiten erhaltlich » Rollgeformt aus warmgewalztem A569-
-‘ » Extrudiert aus Aluminiumlegierung 6063-T6 Stahl der Blechdicke 9
» Glatte, saubere, korrosionsfreie Oberfliche » Maximale Festigkeit durch
b oseEl oxieren PunktschweifSung mit automatischem
Schweifigert
»Langlebig und glatt durch
Pulverbeschichtung
i - ZRAT ZRA1 ZRA2 ZRS2 ZRS3
Teile-Nr. 31000 30200 30000 30500 30550
Gewicht pro Ib 2.15 4.10 7.60 8.00 8.90
Langeneinheit | kg 0.97 1.86 3.45 3.60 4.00
Vertikale in 3.83 4.90 7.00 5.91 7.13
Hohe 97 124 177 150 181
Maximale 24 30 30 24 24
Lange 7 9 9 7 7
Verstadrkte Profile ZRAZT ZRS3T
» Verstérkte Profile fiir noch mehr Festigkeit Teile-Nr. 300001 305001 305501
» Die gleichen Komponenten wie bei den Gewicht pro Ib 14.96 11.62 12.52
Standardprofilen Lingeneinheit | kg 6.78 5.27 5.68
» Grofiere Spannweite moglich Vertikale in 13.0 7.83 9.20
Hohe mm 330.0 198.8 233.6
Maximale ft 30 4 24
Lange m 9 7 7




Zimmerman-Schienensysteme

Komponenten:
Sicherheit geht vor

Sicherheit ist das erste und wesentliche Anliegen von Ingersoll Rand.

» Durchbiegung - Ingersoll Rand-Schienen sind nach ANSI B30.11 fiir
Einschienenbahnen und untergehéngte Krane so konstruiert, dass 1/450 der
Spannweite nicht tiberschritten wird.

» Sicherheitsseile - Sicherheitsseile miissen an allen beweglichen Aufhidngepunkten
(Aufhinger und Kopftréger) verwendet werden.

» Redundante Endanschlige - erhiltlich fiir zusétzliche Sicherheit

» Tragzahlen - deutliche Markierung auf beiden Seiten der Briickenkrane

» Sicherheitsfaktor - Alle Komponenten wurden auf Grundlage genauester Tests in
unabhéngigen Testlabors mit einem Sicherheitsfaktor von 5 zu 1 bewertet.

Sicherheitsseil

gelagerte Aufhan-
gung

/ /— ZRS2 Stahllauf-

schiene

Endanschlag J

,—— Sicherheitsseil
; Laufkatze mit Gelenk

L ZRA2

Aluminiumschiene

Endanschlag —

Aufhdangebausatz

» Werden an Doppel-T-Trager, Eisenwinkel, C-Kanéle und anderen
Deckenstahlprofilen befestigt.

» Eng sitzende, starre Aufhinger fiir geringe Bauhohen verfiigbar

» Hohenverstellbare Aufhinger erméglichen einfaches Nivellieren

» Zusitzliche Sicherheit und Stabilitdt durch Querverband fiir Aufhidngerlingen
von mehr als 61 mm

Laufkatzen mit Gelenkelement
» Optimale Moglichkeiten zum genauen Platzieren der Last

» Geringere Ermiidung des Bedieners, da dieser nur den in der Nihe
der Last befindlichen Teil des Briickenkrans bewegen muss

» Deutliche Verbesserung gegentiber typischen starren
Kopftragersystemen, bei denen der Bediener bei jedem
Arbeitsvorgang die gesamte Masse des Briickenkrans bewegen muss

Optionales drittes
,gegenlaufiges” Sicher-
ungsrad fur ausladende

Anspruchsvolle Laufkatzenkonstruktion

Ingersoll Rand-Laufkatzen sind fiir geschlossene Schienenbahnen konstruiert und
verringern den Kraftaufwand zum Bewegen einer Last. Um Lasten zu bewegen,

wird in der Tat lediglich eine Kraft von einem Prozent des gesamten Rollgewichts

» Leicht - die Laufkatzen sind aus hochfestem, leichtem Aluminiumguss

Lasten
benotigt.
Gekapselte gefertlgt.
und geschmi-
erte Kugellager
| Abflachung.
Schienen-
sicher-
heitsnase
Hochlfe.ster — Delrin®-
Aluminium- Réader und
guss Seitenfiih-
rungsrollen

» Spritzgussrider - ermoglichen einen sauberen, verschleiffreien Betrieb ohne

» Gekapselte Prizisionslager - in Ridern und Seitenfiihrungsrollen sorgen sie
fiir lange Lebensdauer und geringeren Wartungsbedarf.

» Schienensicherheitsnase - verhindert, dass der Korper der Laufkatze durch die
geschlossene Schienenbahn gezogen wird.

» Vielseitig - Ingersoll Rand-Laufkatzen kénnen in geschlossenen

Schienensystemen fast jedes Herstellers verwendet werden.

+49 (208) 9994 0 - werkzeuge.ingersollrand.de




Zimmerman-Schienensysteme

Zubehor:

Energieversorgung

Luftversorgung:

» Erhiltlich in 3/8” und %" fiir verschiedene Anwendungsbereiche

» Mit Filterregler fiir die geregelte Zufuhr sauberer Luft

» Erméglicht die vollsténdige Nutzung das gesamte System

DRAUFSICHT

Luftleitungshalterung

Stromversorgung:

» Erhéltlich mit oder
ohne Flachbandkabel

» Keine Stérung des
Bedieners, da am
Schienensystem
befestigt

Weiteres Zubehor:

Verschiedene Laufkatzen

N ¢ LUFTVERSORGUNG
Rohran- fililschlauch L Anschluss mit Augen-
schlussstiick schraube
SEITENANSICHT Schnellver-
Drahtseilklem- Halteseil ( schluss FAbschaIthahn
= LUFTVERSORGUNG
()
° Luftfilter
(S
Reglgr und
gerader Schlauch Behalter

Laufkatze mit StoRfanger

Einstellbarer Anschlag

Kettenzuglaufkatze Balancer-Aufhingung

Inspektionsoffnungen

» Sichere Trennung
mehrerer
Briickenkrane

Stromversorgung

» Einfache Einstellung der
Fahrwegbegrenzung
von Briickenkranen oder
Laufkatzen

Hangelaufkatzen

» Ermoglichen die einfache Inspektion
von Laufkatzen und Kopftragern

Ebenfalls erhiltlich:
» Doppelbriickensitze fiir Fahrwerksanwendungen

» Briickenverldngerungen, um Maschineninnenbereiche zu
erreichen

Ingersoll Rand bietet eine umfassende Palette an Zubehor
zur Konfiguration von Schienensystemen fiir Ihren speziellen
Anwendungszweck.

» Saubere Stromversorgung
fiir lange Strecken

»
» Flachkabel-
gleitband

» Gurtaus- » Klemme

fiihrung




INGERSOLL-RAND

Laufschienensysteme
Laufschienen und Positionierer (Forts.)

Positionierer der Baureihe 400

Zur Aufrechterhaltung von Greifer- oder Werkzeugausrichtung
als Parallelmanipulatoren ausbildet, gestatten diese Manipu-
latoren dem Bediener das Hineinreichen in Offnungen oder
die Manipulation eines Werkstlcks oder Werkzeugs.

Positionierer der Baureihe 600

Bestehend aus einem starren Vertikaltrdger und einem
beweglichen Horizontaltrager, der in Offnungen hineinreichen
kann, werden fUr Heben und Lastausgleich bei diesen
Positionierer Lastaufnehmer der Baureihe M genutzt.

Manipulator der Baureihe 400 mit Greifer

Ed - T
INGERSOLL-RAND
| ceRsoLLRAND [egarres) |

Ergonomische Drehmoment-
Reaktionsprodukte

Ingersoll-Rand kann jetzt eine neue Produkireihe an
beweglichen drehmomentgesteuerten Werkzeugarmen
und Drehmoment-Reaktionsstaben liefern.

Diese Produkte sind von ihrer Konzeption und
Verarbeitungsqualitdt her darauf ausgelegt, industrieweit
als ergonomischste Werkzeuguntersttickungsprodukte
hochster Qualitdt zu dienen, die es bei geringst
maoglichem Bedieneraufwand gestatten, Lasten zu
heben, zu senken, zu verfahren und in ihre optimale
Arbeitsposition zu bringen.

Ob diese Produkte jetzt alleine verwendet oder in ein
groBeres, "schllsselfertig" geliefertes System integriert
werden - die durchgéngige und muhelose Vertikalbe-
wegung wird flr viele Bediener die perfekte Lésung
darstellen.

Positionierer 700 C (Schlittenmontage), gezeigt mit wahlweisem Greifer

Positionierer der Baureihe 700

Bestehend aus einem in sich rickklappbaren Mehrgelen-
kausleger zur Erweiterung des Bewegungsraums, werden flr
Heben und Lastausgleich auch bei diesen Positionierern
Lastaufnehmer der Baureihe M genutzt.

fahrwerk fir Profilschienen

Wahlweise
Werkzeug-
Druckluft-
versorgung
fiir Druckluft-
werkzeuge

i, Federzug

Wahlweise
Druckluft-

Drehmoment- zylinder

Reaktionsstab

Druckluftzylinder mit
niedrigem Reibungswert fiir
miihelose Vertikalbewegung

Verlangerungsstab

Werkzeughalter Einzelfahrwerk

INGERSOLL-RAND.

MATERIAL HANDLING



INGERSOLLRAND

Laufschienensysteme
Auslegerkrane

Bei Leichte Auslegerkranen werden als Ausleger Ingersoll-
Rand Prazisions-Aluminium- oder Stahllaufschienen verwendet.
Dies erbringt einen Ausleger mit geringem Eigengewicht, der
sich leicht bewegen 146t.

Es sind drei Konfigurationen lieferbar:

Modell 700J: Drehung durch 220 Grad, Auslegerkran mit
Zugstange und Sé&ule fur Boden- oder Deckenmontage.
Lieferbar mit Auslegerlangen von 1,20 m / 900 kg Tragfahigkeit
bis 6,1 m/ 270 kg Tragfahigkeit.

Modell 700JW: Drehung durch 220 Grad, Auslegerkran mit
Zugstange und Montageplatte fir die Wandmontage,
Montage an vorhandenen Stands&ulen oder an anderer
geeigneter Oberflache. Lieferbar mit Auslegerlangen von
1,20 m /900 kg Tragfahigkeit bis 6,1 m / 270 kg Tragfahigkeit.
Modell 800J: Drehung durch 360 Grad, Auslegerkran mit
Zugstange und Saule fur die Bodenmontage. Lieferbar mit
Auslegerlangen von 1,20 m / 800 kg Tragfahigkeit bis 6,1 m /
70 kg Tragféahigkeit.

Auslegerkrane von
Ingersoll-Rand
kdnnen mit
elektrischer oder
pneumatischer
Antriebsversorgun
g geordert werden.

Transportable
Paletten-
Grundplatten sind
auch lieferbar.

Modell 700J

Federziige

Leicht einstellbare Federzlge mit
Sicherheitsvorrichtung, die bei Ausfall
der Feder einen Absturz der Last
verhindern.

50 Modelle lieferbar, mit Hubhdhen
von 1,5 bis 2,7 m und Tragféhigkeiten
von 0,4 bis 150 kg.

Lastaufnehmer der Baureihe M

Um den Anforderungen heutiger Anwen-
dungsauslegungen fiir die Materialhandhabung
nachkommen zu kénnen, werden ergonomische
Hebezeuge bendtigt, die mit dem Bediener
zusammenarbeiten. Lastaufnehmer der Baureihe
M stellen fiir Hebeaufgaben Lésungen bereit, die
solche Anforderungen erfullen.

Vorzige der Lastaufnehmer der Baureihe M:

Prazises, nicht beanspruchendes Positionieren
dank des einzigartigen "Free Floating" Systems.

Einfache Einstellung mit leichtem Zugang zu den
Druckluft-Steuerungen.

Sauberer, dlfreier Betrieb schlieBt Olnebel in der
Abluft aus.

Eingebauter Uberlastschutz - Die gehobene Last
kann zu keinem Zeitpunkt die Nenntragfahigkeit der
Einheit bei einem gegebenen Luftdruck Ubersteigen.

Minimale Seilaufwicklung bei Lastverlust - Bei
unbeabsichtigtem Lastabsturz wird die rasche
Aufwicklung des Seiles durch eine Zentrifugalbremse
automatisch gestoppt.

Breites Spektrum an Tragfahigkeiten und Seillangen -
0,9 bis 910 kg und 1 bis 3 m.

Abgehéangte Fernbedienungen - Lieferbar zur Steuerung
von 1 oder 2 Lastaufnehmern.



Zimmerman Pneumatik-Balancer

Die Ingersoll Rand Pneum. Balancer

KPrézises, ermudungsfreies Positionieren - im Schwebemodus
bleiben beide Hande frei, um die Last praktisch ohne
Widerstand anzuheben, abzusenken oder zu versetzen; keine
Kettenzugsteuerung mit Absetzen der Last auf gut Gluck.

» Einfache Einstellung - einfacher Zugang zu den Steuerelementen
fur die Luftstromkalibrierung ermdéglicht eine rasche, einfache
Einstellung des Schwebemodus.

» Robuste Zuverldssigkeit - flir Dauerbetrieb bei minimaler Wartung

PLUS:

» Geringer Luftverbrauch - pro Takt etwa 3,51 (1/50 der Menge
eines Druckluftkettenzugs), d. h. sehr niedrige Energiekosten

» Sauberer, 6lfreier Betrieb - dank Vorschmierung ertibrigen
sich Luftleitungsschmierung und Olnebelauslass; ideal fir die
Lebensmittelverarbeitung und saubere Fertigungsumgebungen

Fortschritt ist mit Ingersoll Rand

N /

Z-Stop: Der optionale Z-Stop ist eine
patentierte Vorrichtung, die das Absinken
aufgehdngter Lasten oder Werkzeuge
beim Ausschalten oder nachts verhindert,
wenn die Luftzufuhr abgeschaltet ist. Der
Z-stop stoppt das Absinken innerhalb
von 152,4 mm, sperrt die Druckluft des
Balancers mechanisch und verhindert
dadurch eine Beschadigung von Werkzeugen
oder Objekten unter der aufgehdngten
Last. Erhdltlich fir alle Gerdte mit einem
Durchmesser von 254 mm.

Reibugnsarme Kugel-
gewindespindel:
Erzeugt eine
gleichmaRige Drehung
der Seilhaspel.

und Ubertragt eine

gleichférmige Haspeldrehung
tiber die Kugelgewindespindel.

Reibungsarme Seilfiihrung
(nicht dargestellt): Sorgt fuir
ein gleichméRiges Auf- und

Abspulen des Seils.

Sicherheit als Standard

» Integrierter Uberlastschutz - die gehobene Last kann niemals die
maximale Nennlast des Gerits tiberschreiten

» Minimaler Seilriicklauf bei Verlust der Last - wenn die Last
versehentlich verloren geht, stoppt eine Zentrifugalbremse
(Z-Break) automatisch die schnelle Aufwartsbewegung des Seils

Vielseitige Konfigurationsmaéglichkeiten
» Breites Lastspektrum bis 907 kg

» Zusitzlicher Schutz - Der optionale Z-Anschlag schiitzt bei
Unterbrechung der Hauptluftzufuhr vor dem Abdriften von
Lasten

» Seilweg - je nach Modell 1 m bis 3 m

» Steuergerate - Mit (hdngenden) ZA-Steuergeriten lassen
sich variierende Lasten bewegen; ein (einzelnes) BA-
Balancesteuergerit ist ideal fiir konstante Lasten, eine EA eignet
sich fiir zwei Lasten.

» Montage - Aufhdngungssitze fiir Ingersoll Rand und andere
Hersteller geschlossener Schienen sowie Doppel-T-Tréger-,
patentierte Schienen- und Hakenaufhidngung

» CE-Zertifizierung - Erfiillt die Anforderungen der Europdischen
Gemeinschaft.

Sicherheitsaufwickelsystem fir
Z-Break (Patent-Nr. 5.522.581):
Standard bei allen Geriten,
verhindert bei plotzlichem Loslassen

oder Verlust der Last ein heftiges Aufhdngungsésen: Passt zu allen
Zuriickschnellen. Die Bremse Ingersoll Rand-Aufhingungen
und zu den meisten Laufkatzen
anderer Hersteller.
Robustes Stahlgehduse:
Ganzstahlgehause fir eine
langere Lebensdauer
Spritzgusshaspel:
Ausgezeichnete Lebensdauer
und Abriebfestigkeit durch
technischen Kunststoff.

verhindert auch eine zu starke
Aufwartsbeschleunigung eines
Hakens ohne Last, wenn die Taste
JAufwarts” vollstandig gedriickt
wird.

Schwerlastdrucklager:
Absorbiert die Kolbenkraft

Luftkammer und Kolben:

Das Herzstiick des Gerats. In die Kammer
eindringende Luft driickt auf den Kolben, so dass
sich der Spulenkorper dreht, das Seil aufgewickelt
und die Last gehoben wird. Durch Ablassen der
Luft wird die Last gesenkt. Durch die Regelung
dieses Luftstroms wird die Last balanciert, und es
entsteht ein schwereloser Schwebezustand.




Zimmerman Pneumatik-Balancer
Tragkraft von 22 bis 909 kg

Steuervarianten:

D

Balancer mit Tasten-
Steuergerat

Basisgerat, ohne
Steuergerat

Leistungsmerkmale: Leistungsmerkmale:
» Standard-Balancer-

Leistungs-merkmale

P Ergonomisches
héngendes Aufwirts-/

P Kein Steuergerét Abwirts-Steuergeratl

i 4 Schfur‘:lle., prézise
Positionierung

P Standardschlauchlinge

3,7m

PIntegration in Greifer

Geeignet fiir:

P Aufnehmen und
Absetzen

P Prézisionsmontage

5

Balancer mit Servo-
Steuergerat

Leistungsmerkmale:

» Einzelbalancesteuergert
zum Balancieren von
Einzellasten

P Halt tiber den gesamten
Bewegungsbereich eine
konstante Spannung

aufrecht

Geeignet fiir:

» Werkzeuge

» SchweifSpistolen

» Haltevorrichtungen

& Tragkraft Hub Gewicht
kg mm kg
EINZELNES DRAHTSEIL
BWO015080! ZAW015080" BAW015080! EAW015080! 68 2032 23
BW020120 ZAW020120 BAW020120 EAW020120 90 3048 28
BW020120S2 ZAW020120S? BAW0201208> EAW020120S? 90 3048 28
BW032080S? ZAW032080S? BAW0320805> EAW03208052 147 2032 28
BW035080" ZAW035080" BAWO035080" EAWO035080" 158 2032 28
BW050080 ZAW050080 BAWO050080 EAW050080 227 2032 50
BW050080S2 ZAW050080S? BAWO050080S2 EAW05008052 227 2032 50
FLASCHENZUG
BW040060 ZAW040060 BAW040060 EAW040060 181 1524 30
BW040060S? ZAW040060S? BAW0400605> EAW040060S? 181 1524 30
BW065040S? ZAW065040S? BAW0650405 EAW06504052 294 1016 30
BWO070040! ZAW070040! BAW070040! EAW070040! 317 1016 30
BW100040 ZAW100040 BAW100040 EAW100040 453 1016 52
BW100040S2 ZAW100040S? BAW1000405> EAW100040S? 453 1016 52
TANDEM MIT DRAHTSEIL
BW040120 ZAW040120 BAW040120 EAW040120 181 3048 56
BW040120S2 ZAW040120S? BAW0401205> EAW0401205? 181 3048 56
BW065080S2 ZAW065080S? BAWO06508052 EAW065080S2 294 2032 56
BWO070080! ZAW070080" BAW070080! EAW070080! 317 2032 56
BW100080 ZAW100080 BAW100080 EAW100080 453 2032 100
BW100080S? ZAW100080S? BAW1000805> EAW100080S? 453 2032 100
TANDEM MIT FLASCHENZUG
BW080060 ZAWO080060 BAWO080060 EAWO080060 360 1524 59
BWO080060S2 ZAW080060S? BAWO080060S EAWO080060S? 360 1524 59
BW130040S2 ZAW130040S? BAW1300405 EAW1300405? 589 1016 59
BW140040! ZAW140040! BAW140040! EAW140040! 620 1016 59
BW200040 ZAW200040 BAW200040 EAW200040 900 1016 102
BW200040S2 ZAW200040S? BAW2000405> EAW200040S? 900 1016 102

+49 (208) 9994 0 - werkzeuge.ingersollrand.de
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Balancer mit Steuerung fur
hohe, geringe und keine
Last

Leistungsmerkmale:

P Lastbalancierung fiir 3 Lasten
(hohe, geringe, keine Last)

P Hingesteuergerét mit
Drehkippschalter zum
Auswéhlen der Last

P Standardschlauchlénge 3,7 m

Geeignet fiir:

P mehrere untersch. Lasten

P Greiferbalancierung (mit
Werkstiick/ohne Werkstiick)

Hinweise zur
Auswabhl:

» Die tatsdchliche
Betriebsleistung hangt
vom verfiigbaren
Anlagenluftdruck ab. Die
Betriebsleistung nimmt
pro 0,07 bar unter dem
Einlassluftdruck von 7
bar um jeweils 1 % ab.
Beispiel: Bei 3,5 bar hat
ein Balancer mit einer
Nennleistung von 158 kg
eine Betriebsleistung von
79 kg (158 x 50 %).

» Bei Hebeanwendungen
darf die Arbeitslast 80 %
der Betriebsleistung nicht
tiberschreiten.

» Die Arbeitslast
umfasst das Gewicht
der Teile und des
Handhabungsgerits.

! Nicht erhiltlich mit
Sicherheitsvorrichtung Z-Stop.

2 Modell wird standardméfig mit
Z-Stop geliefert.




Zimmerman Pneumatik-Balancer
Tragkraft von 22 bis 909 kg

Aufhdngungsvarianten:
Options . PGS i P Gl Wettbewerbs-
Code Beschreibung §8 kg >68 _l_(g produkt
Einheit Gerat
00 Ohne Aufhingung - - NA
S2 Stahlschiene ZRS2 16300 16400 NA
S3 Stahlschiene ZRS3 16300 16400 NA
HM Hakenaufhingung 16360 16460* NA
TR T-Schiene/Doppel-T-Tréger 16320 16420* NA
AT Aluminiumschiene ZRAT 16355 16455* NA
Al Aluminiumschiene ZRA1 16305 16405* NA
A2 Aluminiumschiene ZRA2 16310 16410 NA
E4 Aluminiumschiene ETA-4 16344 16444* Unified
E8 Aluminiumschiene ETA-8 16345 16445 Unified
K1 Stahlschiene KBK1 16325 16425* Demag
K2 Stahlschiene KBK2 16315 16415 Demag
Gl Sch.iene Gorbel 1000# Alu- 16307 16407* Gorbel
Serie
G2 Schiene Gorbel 1000# Stahl 16307 16407 Gorbel
K3 4”-Aluminium 16344 16444* Knight
K4 8”-Aluminium 16345 16445 Knight
8”-Aluminium, Anit- .
K5 Riickschlag 16345 16445 Knight
K6 4”-Stahl 16325 16425* Knight
K7 6”-Stahl 16315 16415 Knight
K8 7”-Stahl 16315 16415 Knight
Hinweis:

* NICHT kompatibel mit Tandem-Balancern

Beispiel: BW020120SS2

Balancer mit
Laufkatzenbefestigung an
Doppel-T-Trager-/patentierter
Schiene

Balancer mit
Laufkatzenbefestigung an
geschlossener Schiene

Modellnummernschliissel fiir pneumatische Balancer

Balancer mit

Hakenaufhdangung

Steuerung Typ
B W
B = Basismodell W = Wire rope

Tragkraft
020

020 =200 1b (91 kg)

Hub
120

120 = 120 inches (3048 mm)

Z-Stop Option
S

S = Z-stop

Aufhingung
S2

§2 = ZRS2 Stahl

ZA = Tastensteuerung Die Tragkraft fin- Angaben zum Hub finden Angaben zu verfiig-
BA = Servosteuerung den Siein den Ta- | Sie in den Tabellen der Mo- baren Aufhingungen,
EA = hoch, wenig, keine Last bellen der Modelle delle siehe Tabelle
Ersatzteilnummern Ergonomischer Steuergriff

Z-Stop Option Beschreibung Teile-Nr. EZ Grip

S Z-Stop, 90 kg capacity 13301 Qualititsgriff von Ingersoll

S Z-Stop, 147 kg capacity 13311 Rand, dem weltweit

S Z-Stop, 227 kg capacity 13321 fiihren-den Hersteller

Steueroption Beschreibung Teile-Nr. von Losungen fiir

B Basis - keine Steuerung N/A ergonomlsches Handhng.

ZA Tastensteuerung 15300-12

BA Einzelbalancesteuergerit - 165-mm-Geriit 15320

BA Einzelbalancesteuergerit - 254-mm-Geriit 15330 ZA Taststeuerung
EA Steuergerit fiir hoIIj:;tgeringe und keine 15310-12 (15300-12)




Zimmerman Pneumatik-Balancer

Malfe:

68 kg Balancer 90, 158, 227 kg Balancer
165 mm 254 mm
Tonnendurchmesser Tonnendurchmesser
216
108
<

| o“
I%
el

533 std.
+/- 51
Siehe Hinweis (3)

Flaschenzug

Tandem

std.
51
Siehe Hinweis (3)

-51
Hinweis

(3)

Tandem Flaschenzug

g
@
L]

MaR “A”
mm

Tragkraft
kg

68 73

90

104

158

73

227

92

Hinweis:

(1) Ma8 26 mm nur bei optionalem

Z-Anschlag.

25.4~]

Siehe Hin-
weis (1)

—

95

weis (2)

® ® o
\
il
W

Siehe Hin-

(2) Maf3 96 mm bei EA-Regler-/
Winkelanschluss (breitester Aufbau).

(3) Bei BA-Servo-Steuergerit 381 mm
hinzurechnen.

Ebenfalls erhdiltlich:

Werkzeugbalancer der BAW-Serie

Dieses Druckluftgerit bietet eine Tragkraft von 0,9 bis 22 kg und
verfiigt tiber unsere exklusive Schwebetechnik.

BAWO005060

Standard Leistungsmerkmale:

» Leistung - Die Schwebetechnik
erleichtert vertikale Bewegungen.
Durch niedrige Seilspannung wird die
Positionierung wesentlich genauer.

» Vielseitigkeit - Kein Wechsel des
Modells bei Werkzeugwechsel; ein
Modell (BAW005060) fiir alle Traglasten
bis 22 kg.

» Lichte Hohe - Nur 508 mm v.Unterseite
Schiene bis Unterseite Haken.

» Einstellung -
Blitzschnelle Einstellung
mit externem Regler.

» Ablaufsteuerung - Betrieb kann
per Luftdrucksignal zeitlich
gesteuert oder schrittweise
erfolgen.

» Wartung - Nahezu
wartungsfrei. Normale Wartung
kann am hingenden Gerét
vorgenommen werden.

\

() @ €]
838 std.

+/- 51
Siehe Hinweis (3)

CH

~—194 —
~— 260 —

511

Gewicht
kg

Hub
mm

Tragkraft
kg
EINZELNES DRAHTSEIL

Teilen-Nr.

BAWO005060 0.9-22 1500 9

+49 (208) 9994 0 - werkzeuge.ingersollrand.de




Pneumatic Balancers

Equilibreurs Pneumatiques
Druckluft-Balancer

Posicionadores de Cargas Neumadticos
Posizionatori di Carico Pneumatici

Model identification codes
Codification des références

Modellbezeichnungen Example:
Codigos de identificacion de los modelos Exemple — Beispiel IAW020120A22S
Codici identificazione modello Ejemplo — Esempio: {

SUSPENSION — SUSPENSION — AUFHANGUNG — SUSPENSION — SOSPENSIONE

00 No suspension Sans suspension Keine Sin suspension Nessuna Sospensione
S2 IR ZRS2 steel rail Rail acier ZRS2 IR IR ZRS2 (Stahl) IR ZRS2 (acero) IR ZRS2 (acciaio)
S3 IR ZRS3 steel rail Rail acier ZRS3 IR IR ZRS3 (Stahl) IR ZRS3 (acero) IR ZRS3 (acciaio)
HM Hook mount Crochet Hakenaufhangung Gancho de suspension Montaggio su gancio
TR (@) T-Rail/I-Beam Rail T/ Poutre | T-Schiene / Doppel-T Carril T/ Viga | Rotaia a T/ Trave |
AT IR ZRAT alu. rail Rail alu. ZRAT IR IR ZRAT (aluminium) IR ZRAT (aluminium) IR ZRAT (aluminium)
Al IR ZRA1 alu. rall Rail alu. ZRAL IR IR ZRA1 (aluminium) IR ZRA1 (aluminium) IR ZRA1 (aluminium)
A2 IR ZRA2 alu. rail Rail alu. ZRA2 IR IR ZRA2 (aluminium) IR ZRA2 (aluminium) IR ZRA2 (aluminium)
K1 KBK1 (Demag) KBK1 (Demag) KBK1 (Demag) KBK1 (Demag) KBK1 (Demag)

K2 KBK2 (Demag) KBK2 (Demag) KBK2 (Demag) KBK2 (Demag) KBK2 (Demag)
INPUT VOLTAGE — TENSION D'ALIMENTATION — EINGANGSSPANNUNG — TENSION ENTRADA — TENSIONE D'INGRESSO

1 115V 50/60 Hz 1Ph 115V 50/60 Hz 1Ph 115V 50/60 Hz 1Ph 115V 50/60 Hz 1Ph 115V 50/60 Hz 1Ph
2 230V 50/60 Hz 1Ph. 230V 50/60 Hz 1Ph. 230V 50/60 Hz 1Ph. 230V 50/60 Hz 1Ph. 230V 50/60 Hz 1Ph.
Z-STOP

0 None Sans Z-Stop Keine Z-Stop Sin Z-Stop Nessuna Z-Stop

S Z-stop Dispositif anti-dérive Tiefenanschlag Tope de bajada Arresto in discesa

(1) Only for 50, 66, 82 and 100 mm rail widths — (1) Adaptable sur fer de roulement de 50, 66, 82 et 100 mm de large.
(1) Nur fiir Trdgerbreiten von 50, 66, 82 und 100 mm — (1) Sdlo para ancho de rail de 50, 66, 82 y 100 mm — (1) Solo per rotaie con larghezza 50, 66, 82 e 100 mm.
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Air Chain Hoists

Palans Pneumatiques a Chaine

Druckluftkettenziige
Polipastos Neumdticos de Cadena
Paranchi Pneumatici a Catena

Palair Plus Series

Standard
Equipment

Lube free gear
air motor

Variable speed
with PHS
piloted
progressive
pendent

Zinc plated
load chain

Moteur a
engrenages
sans
lubrification

Télécommande

pilotée a vitesse
variable

Chaine de

charge en
acier zingué

Olfreier Motor neumdtico | Motore a
Druckluft- de engranajes ingranaggi non
Zahnradmotor | sin lubricacion lubrificato
Variable Velocidad Velocita variabile
Geschwindigkeit | variable con con comando
durch stufenlose| mando PHS pendente
"PHS" pilotado progressivo
Fernsteuerung progresivo "PHS"
Korrosions- Cadena de Catena con
bestandige carga de acero | trattamento
Lastkette zincado anticorrosione

PAL500K-2C

Specifications at 90 psi — Caractéristiques a 620 kPa — Technische Daten bezogen auf 620 kPa — Especificaciones a 620 kPa — Caratteristiche a 620 kPa

m/min

m/min

m/min

1 FALL UNITS — 1 BRIN DE CHAINE — 1 KETTENSTRANG — 1 RAMAL DE CADENA — 1 RINVI

|/min (max.)

PAL250K 250 3.0 20 23 30 16 15 2200
PAL500K 500 3.0 15 27 30 16 15 2200
PAL1001K 980 3.0 7 13 14 8 19 2200
PAL1000K 980 3.0 7.5 13.5 15 8 18 2200
PAL2000K * 2000 3.0 S15) 6.5 7 4 24 2200

* Delivered as standard with overload protection
* Equipé en standard avec limiteur de charge

* Standardméfig mit Uberlastsicherung

* Se entrega con dispositivo de proteccion de sobrecarga como estandar
* Protezione sovraccarico come standard.

Lube free
vane motor

Universal
wheels for IPE
and IPN beams

Moteur a Olfreier Motor neumatico
palettes sans Druckluft- de paletas
lubrification Lamellenmotor | sin lubricacion
Galets universels | Laufrollen mit Ruedas

pour adaptation | Spezialprofil fiir | universales para
sur IPE et IPN alle Tragertypen | vigas IPE e IPN

Motore a palette
non lubrificato

Ruote con con-
torno speciale

per scorrere su
tutti i tipi di travi

HU

Working pressure range 500-700 kPa
Pression d'utilisation 500 a 700 kPa
Arbeitsdruck 500-700 kPa

Presion de trabajo 500-700 kPa
Pressione di lavoro 500 a 700 kPa

mm mm m/min* m/min* kg I/min (max.)
PRU 83 - 152 1067 = = 155 =
PRUW 152 - 305 1067 = = 20.5 =
GRU 83 - 152 1067 = = 16.8 =
GRUW 152 - 305 1067 - — 21.8 —
HU 83 - 152 1067 27 24 20.5 1200
HUW 152 - 305 1067 27 24 2515 1200

* Specifications at 90 psi — * Caractéristiques a 620 kPa — * Technische Daten bezogen auf 620 kPa — * Especificaciones a 620 kPa — * Caratteristiche a 620 kPa
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Cable balancers
Equilibreurs a cable
Kabel-Federziige
Equilibradores de cable
Bilanciatori a fune

BIDS-14

BMDS-2
BLD-1

ERESI

BLD SERIES — SERIE BLD — BAUREIHE BLD — SERIE BLD

Spring Balancers
Equilibreurs a Ressort
Federziige
Equilibradores
Bilanciatori

BSD-165 BHD-25
BSD-70

ERESI

BLD-1 04-10 1.60 0.6 BHD-15 10-15 2.0 10.3
BLD-2 1.0-2.0 1.60 0.6 BHD-20 15-20 2.0 10.6
BLD-3 2.0-3.0 1.60 0.7 BHD-25 20 -25 2.0 11.2
BMD SERIES — SERIE BMD — BAUREIHE BMD — SERIE BMD BHD-30 25-30 2.0 11.5
VDS 2 T 50 0 BHD-35 30-35 2.0 11.8
BHD-45 35-45 2.0 12.4
BMDS-4 2.0-4.0 2.0 2.0

BHD-55 45 - 55 2.0 125
BMDL-4 2.0-4.0 2:5 2.9 BHD-65 55 - 65 2.0 136

BMDS-6 4.0-6.0 2.0 2.3 ;
BMDS-8 6.0-8.0 2.0 2.5 BSD-20 15-20 2.5 19.0
BMDL-8 6.0-8.0 25 3.5 BSDL-20 15-20 3.0 19.1
BMDL-10 8.0-10 25 35 BSDL-25 20 - 25 3.0 19.9
BMDL-12 10-14 25 4.0 BSD-30 20-30 25 19.8
BMDLL-6®  4.0-6.0 2.5 33 BSD-40 30- 40 2.5 208
EEGIEIEM  60-50 e % BSDL-45 35-45 3.0 23.8
BMDLL-10® 8.0- 10 25 338 BSD-50 40 - 50 2.5 28
; BSDL-50 40 - 50 3.0 23.9
BIDS-7 40-7.0 2.0 5.0 BSDL-60 50 - 60 3.0 25.3
BIDS-10 7.0-10 2.0 5.3 BSD-70 60 - 70 2.5 26.8
BIDS-14 10-14 2.0 8.5 BSDL-70 60 - 70 3.0 26.7
BIDS-18 14 -18 2.0 6.5 BSD-80 70-80 2.5 27.8
BIDS-22 18 - 22 2.0 6.0 BSDL-80 70 - 80 3.0 28.0
BIDS-26 22-25 2.0 6.6 BSD-90 80-90 2.5 28.8
(1) Locking type balancer BSDL-90 80 - 90 3.0 29.0
(1) Equilibreur avec arrét de sécurité £ el 90 - 100 s B0
(1) Federziige mit Arretierung BSDL-100 90 - 100 3.0 36.8
(1) Equilibradores con dispositivo de bloqueo BSDL-115 110 - 115 3.0 38.7
(1) Bilanciatori con dispositivo bloccaggio BSD-120 100 - 120 2.5 38.7
BSDL-130 115-130 3.0 39.9
BSD-140 120 - 140 2.5 41.8
BSDL-140 130 - 140 3.0 42.8
. BSD-150 130 - 150 25 445
Ref. No.- OPTR BSDL-150 140 - 150 3.0 45.6
For swivel bottom hook (BHD, BSD and BSD-165 150 - 165 55 282

BSDL Series, up to 180 kg capacity)

Pour la rotation du crochet bas (séries
BHD, BSD et BSDL jusque 180 kg)

Fur drehbaren unteren Haken (Baureihen
BHD, BSD und BSDL) bis zu 180 kg Last
Para gancho de la carga giratorio (Series
BHD, BSD y BSDL, hasta 180 kg de capacidad)

Per la rotazione del gancio inferiore
(serie BHD, BSD e BSDL, capacita < 180 Kg)

Ref. No. BHR-8:0.4-0.8 kg

Ref. No. BHR-15:0.7-1.5 kg

Ref. No. BHR-25:1.2-2.5 kg

1/4" Hose reel balancers - Lift 1.30 m

Equilibreurs a enrouleur 1/4" - Levée 1.30 m BHR-25
1/4" Schlauch-Federziige - Hubhthe 1,30 m

Equilibradores de manguera de 1/4" - Corsa 1,30 m
Bilanciatori con tubo alim. 1/4" - Corsa 1,30 m
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VersaTec Electric Screwdrivers - Visseuses Electriques VersaTec - VersaTec Elektro-
Drehschrauber - Atornilladores eléctricos VersaTec - Cacciaviti Elettrici VersaTec

05Nm  1Nm 15Nm 2Nm 25Nm 3Nm 35Nm 4Nm 45Nm 5Nm 55Nm 6.0Nm Page
\4 v v v v A4 v v v A v v (Seite)

EP1510E 60
EL1510E 60
EP2607E 60
EL2607E 60
EP4004E 60
Straight and pistol ET4004E 60
grip models
Modeles a poignée EP1512S 61
droite et révolver EP1525S 61
Gerade Ausfiihrung ~ EL1512S 61
und Pistolengriff EL1525S 61
Modelos con EP2608S 61
empunadurarectay = EP2616S 61
de pistola EL2608S 61
Modelli con EL2616S 61
impugnatura dirittae = EP4005S 61
a pistola EP4011S 61
ET4005S 61
ET4011S 61

05Nm  1Nm 15Nm 2Nm 25Nm 3Nm 35Nm 4Nm 45Nm 5Nm 55Nm 6.0Nm Page
Angle head models M M M v v v v v v v v v (Seite)

Modeles a renvoi EL1510E2S3 60
d'angle EL1510E2S5 60
Modelle mit EL4004E2S3 60
Winkelkopf EL4004E2S5 60
Modelos con cabeza
angular EL1525S2S3 61
—————— F|1525S52S5 61
g:::ﬂ' con testa ad EL4011S2S3 61

EL4011S2S5 61

N
m 05Nm  1Nm  15Nm  2Nm  25Nm  3Nm  35Nm  4Nm  45Nm  5Nm  55Nm  60Nm Page
v \4 \4 v \4 \4 \4 \4 v v v v (Seite)

Straight models ELO109E 63
——————  ELO410E 63
Modéles droits EL1007E o,
Gerade Ausfiihrung
Modelos con EL0410BC-SS-ESD 63
empunadura recta EL0510BC-SS-ESD 63
Modellicon  ELOB07BC-SS-ESD 63
impugnatura diritta EL1007BC-ESD 63

EL1007BC-SS-ESD 63
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QE Sevries Electric Wrenches — Visseuses Electriques de la Serie QE —
Elektro- Schrauber der QE Serie — Llaves Eléctricas Serie QE — Chiavi Elettriche Serie QE

Pistol grip models zin 4 M Shn  f0n  f2Am WMn  f6Nm  feMn 2Mn 2Mn b
(Seite)

Poignée révolver QE4PTO10P10. -
Pistolengrift QEA4PTOLSPI0. . 67
Emp. de ""“’"’_ QE4PTO020P10. . . 67
Impugnatura a pistola ¢ 4p10o5p10. . 67

2Nm 4Nm 6Nm 8Nm 10Nm 12Nm 14Nm 16Nm 18Nm 20Nm 22Nm 24Nm Page

Démarrage/poussée QEATSO10RIL. .

Schubstart e 4rs015R11. 67

7:;:":':;:::0::""'8 QE4TSO20R1L. . 67
QE4TSO25R1L. . 67

20Nm  40Nm 60Nm  80Nm 100Nm 120Nm 140Nm 160Nm 180Nm 200Nm 220Nm 240 Nm Page
v v \ \ \ \ \ \ v \ v \4 (Seite)
68

QE4STO10B. .

QE4ST01SB. e 68
Inline Wrenches REC20ENTE 68
Visseuses droites QEESTO20F.... o8
| QEASTO2SB.... 68
Gerade Ausfiihrung QEGSTO28F. . .. 68
Llaves en linea QEBSTO33F. . .. 68
Chiavi diritte QE6STO50F. . . . 68

QEBSTOS5F. . .. =

QESSTO70F. . .. 68

QEBSTOY0F. . .. -

QE8ST150F. . .. 68

20Nm  40Nm  60Nm  80Nm 100Nm 120Nm 140Nm 160Nm 180Nm 200Nm 220Nm 240 Nm Page
v v v v v v v v v v v v (Seite)

QE4ATO13P. . .. 69
QE4ATO20P. . . .. 69
QE4ATO27P. . . .. 69
QEBATO30P. . . .. 69
Angle Wrenches QE4ATO34P. . . .. 69
Visseuses d'angle QEGATO40P. . . .. 69
Winkelschrauber QEBATOSSP. . . . . 69
Llaves Angulares ~ QEBATOBSP. . ... 69
m QEBATO70P. . . .. 69
QEGATO80P. . . .. 69
QEBATO90P. . . . . 69
QEB8AT115P. . . .. 69
QEBAT150P. . . .. 69
QEBAT225P. . . .. 69
QESATA400P. . .. . 69

\\‘ “ Fastening Control System for QE Series Electric Tools, page 79

P Systeme d'Asservissement pour les Séries Electriques QE, page 79

Y ~  Schraubersteuerungen fiir Schrauber der QE Serie, Seite 79
Systema de Gestién de Par para Llaves Eléctricas QE, pagina 79
Sistemi di Gestione della Coppia per Chiavi Elettriche QE, pag 79
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Electric Fixtured Wrenches — Broches de Vissage Electriques — Elektrische Einbauschrauber —
Husillos de Atornillado Eléctricos — Chiavi Elettriche per Installazioni Fisse

100 Nm 200 Nm 300 Nm 400 Nm 500 Nm 600 Nm
v v v v v v (Seite)
QE4SCO10B. . .. [ | 71
QE4SCO015B. . .. [ | 71
’ QEA4SCO020B. . .. [ ] 71
Infine Wrenches e cozoF. . ] 72
Visseuses droites QE4SCO25B. . . . [ ] 71
Gerade Ausfiihrung ~ QE6SCO28F.. .. [ ] 72
L 5
Chiavi diritte QEBSCOSSF. ... 7
QEBSCO70F. ... 72
QEBSCO90F. . . . 72
QEBSCI150F. . . . 72
QESSC230F. .. .. 72
m 100 Nm 200 Nm 300 Nm 400 Nm 500 Nm 600 Nm
v v v v \4 \4 (Seite)
QM3SS008H . . . .. F 75
QM3SS012H . . . .. ] 75
QM3SS016H . ... .. [ | 75
Inline Wrenches QM3SS020H . . . .. [ || 75
Visseuses droites gmgzzggg: ----- L ;2
Gerade Ausfiihrung 1< So00H . ... 76
Llaves en linea QM7SS190H ... ... 76
Chiavi diritte QM7SS220H ... .. 76
QMOSS315H . . ... 77
QMO9SS435H . .. .. 77
QMI9SS520H . . . .. 77
QMOSS650H . . . . . 77
QM9SS01KH62S16 77
e m 100 Nm 200 Nm 300 Nm 400 Nm 500 Nm 600 Nm
Pttt \ v v v v \ (Seite)
Broches a téte QEBZCO20P. . . .. 73
m‘l‘:’T QE6ZCO28P. . ... 73
I
versetztem Abtrieb QEGZCIIIREL L I
Laves conele QE6ZCO50P. . . .. 73
descentrado QEBZCOSSF....... 73
Awitatori | QEBZCOTOF.... 73
con teste offset — i
QEBZC150F. . ... 73
100 Nm 200 Nm 300 Nm 400 Nm 500 Nm 600 Nm
v v v v v v (Seite)
QE4ACO13P. . ... 74
QE4ACO20P. . . ... 74
QE4ACO27P. . . .. 74
QEBACO30P. . . ... 74
Angle Wrenches o) ncosap. ... 74
Visseuses d'angle QEBACO40P. . . . . 74
Winkelschrauber QEBACOS5P. . . .. 74
Llaves Angulares QEBACO65P. ... ... 74
m QEBACO70P.. ... 74
QEBACO80P. . . ... 74
QEBACO90P. . . ... 74
QESAC115P. . . .. 74
QEBACI50P. . . ... 74
QEBAC225P. . . .. 74
QEBAC400P. . ... 74
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Fastening Control System for QE/QM Series Electric Tools, page 79

~_ Systeme d'Asservissement pour les Séries Electriques QE/QM, page 79

Drehmomentsteuerungssysteme fiir QE/QM-Schrauber, Seite 79
Systema de Gestion de Par para Llaves Eléctricas QE/QM, pagina 79
Sistemi di Gestione della Coppia per Chiavi Elettriche QE/QM, pag 79
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Mensch ersetzt Roboter
bei PKW-Dachmontage

Wenn ab 2007 das neue BMW 3er Cabrio laut BMW die perfekte
Verbindung zwischen Himmel und StraBe herstellt, dann spielt dort an
unerwarteter Stelle auch der Mensch eine Rolle: Das versenkbare
Hardtop wird nicht von Robotern montiert, sondern von Menschen. Von
iav-robolife entwickelte und von Kabelschlepp mit Energiefiihrung
versehene Handhabungsgerate unterstiitzen die Mitarbeiter mit
besonderer Ergonomie und machen diese Arbeitsplatze

behindertengerecht..

Wenn sich ein PKW-Hersteller entscheidet, in der
Automobilfertigung Menschen statt Robotern einzusetzen, hat das
neben der sozialen Verantwortung auch wirtschaftliche oder
betriebstechnische Griinde. So auch bei BMW: Der Bayerische
Autoproduzent hatte natlrlich Uberlegt, das versenkbare Hardtop
fir das neue Cabriolet im Werk Regensburg von Robotern
montieren zu lassen. Dagegen sprachen der eklatante
Platzmangel und die dadurch  besonders  strengen
Sicherheitsauflagen, die einen erheblichen Mehraufwand bedeutet
hatten.

verrichtet ein SPS-geflihrtes Gerat, mit dessen Hilfe die
Bauteile ohne Kraftanstrengung und mit maximaler Sicherheit
transportiert und aufgesetzt werden.

Ergonomie und Sicherheit sind noch mehr als sonst ein
Thema. Eine Zweihand-Steuerung sorgt dafir, dass der
Prozess gestoppt wird, sobald der/die Mitarbeiterln einen
Daumen aus dem Sensorbereich zieht, in dem er sich
bei normaler Operation stéandig befindet. Das sorgt nicht
nur flr rasches Anhalten bei irrtimlichem Loslassen,
sondern Uberfordert Mitarbeiterlnnen nicht durch
komplexe Manipulationen zum kontrollierten Stillsetzen
der Einheit, die immerhin ein gesamtes Verfahrgewicht
von ca. 900 kg. Aufweist.

Alle Achsen unter Kontrolle

BMW beauftragte das Linzer Unternehmen lav-robolife mit der
Entwicklung der Handhabungsgerate, da der Spezialist fir
Industrieautomation bereits beste Erfahrungen mit &hnlichen
Maschinen u.a. fir Magna Steyr, VW Bratislava und BMW
Minchen aufweisen konnte. Den entscheidenden Ausschlag
fir diese Wahl gab das Gesamtkonzept, das bei minimalem
Platzbedarf eine Gesamtlésung mit maximaler Ergonomie und
Sicherheit bietet, also hohe Funktionalitdt bei einfachster
Handhabung.

Um dieses Ziel zu erreichen, wurden samtliche Gerate nach
der Konstruktion mit
CATIA V4 / V5 einer 3D-Simulation unterzogen. So konnten
mogliche Konflikte und Gefahren friihzeitig erkannt und
vermieden werden.

Die Anlage verfahrt die aufgenommenen Baugruppen in sechs
individuell gesteuerten Achsen. Neben der x-, y- und z-Achse
verfugt das Handhabungsgerat auch Uber je eine Rotations-
Zentrier- und Feinpositionierachse. Neben der direkten
Achsenkontrolle ist auch eine variable Ansteuerung jeder
Achse durch die SPS mdglich, auch fir den
Gewichtsausgleich.

Fir den Aufbau und Verbau der versenkbaren Hardtops
wurden von iav-robolife rund 20 Handhabungsgerate sowie
einige spezielle Vorrichtungen an BMW geliefert. Die
Steuerung der Maschinen (bernimmt eine Siemens S7400
Steuerung, wahrend die Pneumatik von Festo kommt. Mit
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ROBOLIFE ALU PROFIL SYSTEM wurde groBteils die der

Die Lésung klingt beinahe revolutiondr und stellt so etwas wie ein Aufgabe entsprechende Leichtbauweise realisiert

Mittelding zwischen manueller und vollautomatischer Fertigung
dar. Eine einzige Person nimmt das Dach auf und hebt es in das
Fahrzeug ein. Die eigentliche Positionier- und Hebearbeit



Alle Achsen unter Kontrolle

BMW beauftragte das Linzer Unternehmen lav-robolife mit der Entwicklung der Handhabungsgerate, da
der Spezialist fir Industrieautomation bereits beste Erfahrungen mit &hnlichen Maschinen u.a. fir Magna,
VW und BMW aufweisen konnte. Den entscheidenden Ausschlag fir diese Wahl gab das Gesamtkonzept,
das bei minimalem Platzbedarf eine Gesamtldsung mit maximaler Ergonomie und Sicherheit bietet, also
hohe Funktionalitat bei einfachster Handhabung.

Um dieses Ziel zu erreichen, wurden samtliche Gerate nach der Konstruktion mit CATIA V4/V5
einer 3D-Simulation unterzogen. So konnten mégliche Konflikte und Gefahren friihzeitig erkannt
und vermieden werden.

Die Anlage verféhrt die aufgenommenen Baugruppen in sechs individuell gesteuerten Achsen. Neben der
X-, Y- und Z-Achse verfigt das Handhabungsgerat auch Uber je eine Rotations- Zentrier- und
Feinpositionierachse. Neben der direkten Achsenkontrolle ist auch eine variable Ansteuerung jeder Achse
durch die SPS maéglich, auch fir den Gewichtsausgleich.

Fir den Aufbau und Verbau der versenkbaren Hardtops wurden von lav-robolife rund 20
Handhabungsgerate sowie einige spezielle Vorrichtungen geliefert. Die Steuerung der Maschinen
Ubernimmt eine Siemens S7400 Steuerung, wédhrend die Pneumatik von Festo kommt. Mit dem
ROBOLIFE ALU PROFIL SYSTEM wurde groBteils die der Aufgabe entsprechende Leichtbauweise
realisiert.

INFO

Technische Daten:

e 6 Achsen (x-, y-, z-,
Zentrier-, Rotations- und
Feinpositionierachse)
Teilegewicht: ca. 150 kg,
Gewicht inkl. Greifer: ca.

200 kg

e Gesamtgewicht: ca. 900
kg

e Leichtbauweise:
ROBOLIFE

ALU PROFIL SYSTEM
e  Pneumatik: Festo

KONTAKT

lav-robolife
Industrieautomationsges.m.b.H
Thurnsdorf 8

A-4300 St. Valentin
Tel : +43-732-386038
www.robolife.at

VEROFFENTLICHT
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....... UND VIELE WEITERE ZUFRIEDENE KUNDEV
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Hunderte von uns installierten Manipulatoren erleichtern seit
Jahrzehnten die Fertigung in der Fahrzeugindustrie



PNEUMATISCHE HANDHABUNGSMANIPULATOREN

Adler Lacke 4 AHT 4 Alusuisse 4 Alutech 4+ Assmann 4 Avenarius Agro 4 Berger 4
BHG 4 Bombadier Rotax 4 Bowas Induplan 4 Doka 4+ ELIN 4+ Ertl 4 Eurostar + Fink 4+
Fischer Kihler ¢ Framag 4 Fuller ¢ Gebauer & Griller ¢ Georg Fischer 4 Hawle 4+ Heid
4+ Henelit Lacke 4+ Herberts 4 Herens 4+ Herma 4 Heyer 4+ Hirtenberger 4 Hoechst 4
Hoffmann Steeg 4 Hrach 4+ Huber & Drott ¢ IMI-Tech 4+ Johnson Controls 4 Klinger 4+
Kliber 4 Kbnig ¢ Kwizda 4+ Lafarge Perlimooser 4 Lenzing 4 Mali ¢ Miba 4+ Napiag +
Obtus 4+ Osterreichische Kabelwerke ¢+ OFA 4 Omeras 4 Ospag ¢ Pawag 4 Pengg +
Piatnik 4 Plansee <4 Raiffeisen Lagerhduser 4 Rapf & Co 4 Rondo Ganahl 4+
Rosenbauer 4 Salzburger Aluminium 4 Steyr Daimler Puch Antriebstechnik 4 Steyr
Daimler Puch Fahrzeugtechnik 4 Semperit ¢ SGL Carbon 4 Shell Tanklager 4 Siemens
4+ Sommerhuber 4 Steyr Nutzfahrzeuge 4 Steka 4 Technik Team 4 Technoglas 4
Teufelberger ¢+ TGW + Treibacher 4 Tyrolit ¢ Unitech ¢+ VA Stahl ¢+ VA TMS 4 Veitsch
Radex 4 1. Wiener Walzmuhle 4 ....

.... UND VIELE WEITERE ZUFRIEDENEN KUNDEN
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