


Lieferprogramm — Produktbereich
HANDHABUNGSTECHNIK
Ubersicht

O Schienensysteme OFlexibles Tooling

Weiter im Programm: Hubarbeitstische, pneumatisch mit Kippbewegung

Bitte Ihre Interessensgebiete ankreuzen und retour faxen:
Betrifft: [ telefon. Kontakt 1 Besuch
§ Firma: Name:
‘g Anschrift: Position:
g Telefon: Fax Nr:

N —

IAV robolife Industrieautomations Ges.m.b.H -Linz-Austria Tel.u.Fax: +43 (0) 732 38 60 38 office@industrieautomation.co.at




Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

HANDHABUNGSMANIPULATOREN

Flachenportal Type: Cable Strong

Saulengerat mit
Knickarm

H max.

TECHNISCHE DATEN

Lastbereich: bis 80/ bis 130 kg
Verfahrbereich: bis 6 x 20 m
Schwenkradius: bis 3 m
Hubbereich: bis 1,6 m/ bis 1,8 m

Deckengerat Type: Cable Light
/

Saulengerat mit Knickarm 360°

>
R max ——

Hub max
1400
2.700

o
<

TECHNISCHE DATEN
Lastbereich: bis 80 kg

Schwenkradius: bis 2,5 m
Hubbereich: bis 1,8 m

0

Einsatz-
bereiche
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

HANDHABUNGSMANIPULATOREN

Deckengerat mit od. Type: Ergo Strong
ohne Laufwagen

Saulengerat

360° 330 >

H max.

= L A

R max, ——— =l
TECHNISCHE DATEN

Lastbereich: bis 200 kg / bis 450 kg
Schwenkradius: bis 4 m, Verfahrweg bis 20 m
Hubbereich: bis 1,95 m

Deckengerat mit od. 360° . .
ohne Laufwagen D Type:Ergo Light
F R max. S
[]
360° 330" ‘;
<> < S ;
[]
Lo [1®

H max.

d

XXX XK HXKT KA KKK -
TECHNISCHE DATEN
Lastbereich: bis 80 kg / bis 100 kg

Schwenkradius: bis 2,8 m, Verfahrweg bis 20 m
Hubbereich: bis 1,5 m

Einsatz-
bereiche
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Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren

Tiren-Manipulation bis 80 kg A Fass-Manipulation Kartuschen-Manip.
Door-Manipulation up to 80 kg Manipulation of barrels
Ergo Strong : Kihltruhen Manipulation ADIUTOR mit Saugvorrichtung fiir Platten
Ergo Strong: Freezer Manipulation ~ Yy R

zB. Saugvorrichtung fiir Bleche

ie. Suction Device for Plates : - Saugvorrichtung fiir Blechrollen

suction device for coils
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren

Pneumatischer
Manipulator mit
Deckenfahrbahn
fiir Autositze }

Manipulation
< Instrumentenbrett
Manipulation
Autotiiren bei
Montage
N

-
4 A
Handhabungs-
{ Manipulator
fir Reserverad
Handhabungs-
Manipulator }
fur Benzintanks

Pneumatischer
Manipulator
Tiren-Demontage

4

Eav-roboiifa Linz/Austria , Tel. + Fax: ++43 (0)732 38 60 38 - Vertrieb : Tel. + Fax : ++43 (0)7435 50244

, office@robolife at , www.robolife_ at )




Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK
Lasten heben von 0,1 t bis 50 t

System-Hubgeriist von _d Hydraulische Ao
1t bis 40t Tragfahigkeit Hub-Verfahreinheit
4B Hydraulische
Hub-Verfahreinheit
A Werkzeugwechselwagen

frei verfahrbar mit vollelektronischer
Vierradlenkung

Coilwender: Wenden von
A |t Coils in 10 Sekunden

Schwerlast-Linear-Einheit Hydraulische
4 System-Hubgeriist @, fiir Lasten von 0,1t bis 1t Hub-Dreheinheit s




Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren

{ Balancer

“Ergo Light”
Auspuff-Manipulation
Exhaust Manipulation

Balancer }

“Ergo Strong”
Manipulation Bodenplatte
Base Plate Manipulation

Balancer

“Cable Strong”
Alufelgen-Manipulation
Rim Manipulation

Balancer

“Ergo Strong”
Zylinder-Kurbel-
Gehéause Manipulation

Cylinder Crank Case
Manipulation

Balancer
“ Ergo Strong”

Platten-Manipulation
Plate Manipuilation

Handhabungs-
manipulator
bodenverfahrbar }
Fieer Moevable
Manipilation System




Lieferprogramm-Produktbereich
HANDHABUNGSTECHNIK

Handhabungsmanipulatoren

Balancer Manipulation Querlenker Manipulation Radlager

Balancer Manip. Arm Upper Control Manipulation Wheel Bearing
. .

Manip. Hinterachse Manip. Differentialgetriebe Manipulation Quertrager
Manip. Rear Axle Manipulation Diff+Torquetube Manipulation Crossmember

Manipulation Radtrager

Manip. Komplettierte Hinterachse ~ Manipulation Knuckle

Manip. completed Rear Axle
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Lieferprogramm-Produktbereich

HANDHABUNGSTECHNIK
Vakuum-Schlauchheber von 5- 120 kg

.

4B Palettieren von Schachteln
mittels Vakuum-Schlauchheber

4B Umsetzen von Fissern und
Kleingebinden

4B Spezielle Aufnahmevorrichtung
fur Systembehilter

Manipulation von Sacken

Aufnehmen von Platten aus Blech,
Glas, Holz, Kunststoff, etc.

Sonderlésungen
zB. Manipulation von Kaselaiben

J
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